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Capitulo 1 Introduccion General

Gracias por la compra de nuestro producto. El contenido del envio debera ser el que esta
listado en la nota de entrega. Si el contenido no estd completo, si detecta algun dafio
mecanico o defecto, o el instrumento no pasa los tests de arranque, por favor notifiquelo a
nuestra empresa.

1.1 Prélogo

El AD2817 es un medidor LCR de alta precision, buena estabilidad, y amplio rango de
medida. Esta controlado por un microprocesador de 16, el AD2817 puede utilizarse para
evaluar componentes LCR, materiales y dispositivos semiconductores en un amplio rango
de frecuencias (50 Hz a 100 kHz) y niveles de sefales de prueba (0.1V, 0.3V, 1V). Gracias a
su potente funcionamiento, excelente rendimiento, nitida pantalla LCD y sencillo
funcionamiento de su menu, el AD2817 es apropiado para las necesidades de medidas de
alta velocidad en lineas de produccién y para las medidas en laboratorio de alta precision y
estabilidad. Mediante el uso del interfaz Handler, el interfaz IEEE488 (opcional), y el
interfaz RS232C, el AD2817 puede ser facilmente usado para sistemas automaticos de
pruebas y control remoto por ordenador.

El instrumento dispone de distintas condiciones de prueba variables, las condiciones tipicas
son las siguientes:
® Frecuencia de la sefnal de prueba
10 puntos tipicos de frecuencia desde 50 Hz a 100 kHz: 50Hz, 60Hz, 100Hz, 120Hz,
1kHz, 10kHz, 20kHz, 40kHz, 50kHz, 100kHz.
® Nivel de la sefal de prueba
Nivel de sefial programables desde 0.01 V hasta 2.00 V con 0.01 V de resolucion.
® Velocidad de medida
Puede seleccionarse la velocidad de medida Rapida, Media y Lenta. Usando la funcién
de velocidad media (programable de 1 a 255), puede obtener unos resultados de
medida mas estables.
® Resistencia fuente constante seleccionable
30 Q 0 100Q
® DC bias
Se dispone de tensién y corriente de bias.
® Funcion de correccion
Las Funciones de ABIERTO y CORTO, se usan para corregir el aislamiento de entrada,
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la impedancia residual y otros errores. La funcién de correccion tiene dos métodos de
funcionamiento. Con el primer método las correcciones de abierto y corto se realizan
en todos los puntos de frecuencia, y con el segundo método, las correcciones se
pueden efectuar en los puntos de frecuencia que se especifiquen.

El AD2817 dispone de 3 modos de visualizacién y dos modos de ordenacion:

Directo: Se muestran los resultados de la medida actual.

Desviacion Absoluta (AABS): Se muestra la diferencia entre el valor medido del
ciclo de trabajo y un valor de referencia previo almacenado.

Porcentaje de desviacion (4% ): Se muestra la diferencia entre el valor medido
del ciclo de trabajo y un valor de referencia previo almacenado como un porcentaje
del valor de referencia.

Ordenacion de los Componentes: Pueden usarse dos modos de comparacion,
desviacion absoluta y porcentaje de desviacion.

Ordenacion de 4-bin sorting: 3 PASA bins, 1 FALLA bin, y 1 AUXiliar bin.

El AD2817 dispone de varios interfaces de comunicaciones para facilitar la salida de los

resultados de las medidas a otros equipos (por ejemplo ordenadores), o para crear un

sistema automatico de pruebas.

Interfaz RS232C: Con la interfaz RS232C resulta sencillo comunicarse con otros
equipos. Puede ajustar las funciones de medida y los parametros de entrada a través
del interfaz RS232C en lugar de usar el teclado del panel frontal.

Interfaz IEEE488 (opcional): El interfaz IEEE488 sirve para crear un sistema
automatico de pruebas junto con un ordenador y otros equipos de medida. Las
instrucciones del los interfases RS232C y IEEE488 se programan en el formato comun
de SCPI.

Interfaz HANDLER: Mediante el uso de este interfaz, el instrumento puede
combinarse facilmente con un componente adiestrador, y un sistema controlador para
automatizar completamente un sistema comprobador de componentes, ordenacion y

proceso de control de la calidad.

El AD2817 dispone de la posibilidad de guardar los parametros de ajuste, los parametros

de limite y los parametros de barrido como un archivo dentro de su memoria no volatil, de

forma que las configuraciones pueden recuperarse facilmente, ademas el archivo de

configuracion por defecto se carga cada vez que se enciende el AD2817.
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1.2 Condiciones de funcionamiento

1.2.1 Requisitos de alimentacion

Tension: 220V (1+£10%)
Frecuencia: 50Hz/60Hz (1£5%)
Consumo: <50VA

1.2.2 Temperatura de funcionamiento y humedad

Temperatura: 0°C~40°C
Humedad: <90%HR

1.2.3 Tiempo de calentamiento inicial
Mas de 20 minutos después de encender el equipo.
1.2.4 Precauciones

® No trabaje con el equipo en lugares polvorientos, con vibraciones, bajo luz solar, o en
areas en donde el aire sea corrosivo.

® Aunque el equipo ha sido disefiado para minimizar el ruido causado por la
alimentacion de la tension alterna, se recomienda su uso en un lugar con bajo nivel de
ruido producido por la alimentacion. Si esto no es posible, aseglrese de usar un filtro
para el ruido producido por la alimentacion de la tension alterna.

® Almacene por favor el instrumento en un lugar en donde la temperatura se encuentre
entre 5°C y 40°C, y la humedad sea menor del 85% HR. Si no va a utilizar el equipo
durante un largo periodo, guardelo en su embalaje original o en uno similar.

® No encienda y apague el equipo frecuentemente, ya que de hacerlo correra el riesgo
de perder los datos de calibracion y los datos guardados por los usuarios.

1.3 Dimensiones y Peso

Dimensiones: 270x120x380 (mm°)
Peso: aprox. 3kg

1.4 Resumen de seguridad

Deben de tenerse en cuenta las siguientes precauciones de seguridad durante todas las

fases de funcionamiento, servicio y reparacion de este instrumento.

® Use siempre el instrumento conectado a tierra.
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® Para evitar descargas eléctricas, el chasis del instrumento debe de estar conectado a
tierra a través del cable de alimentacion.

® NO trabaje con el instrumento en una atmdsfera explosiva.

No haga funcionar al instrumento en presencia de gases o humos inflamables. EL
funcionamiento de cualquier instrumento eléctrico en este tipo de entornos constituye un
riesgo de la seguridad.

® Mantener el instrumento alejado de circuitos/cables con corriente

Los usuarios no deben quitar la carcasa al equipo. La sustitucion de componentes y los
ajustes internos deberan realizarse siempre por personal de mantenimiento cualificado. No
sustituya componentes con el cable de alimentacién conectado. Bajo determinadas
circunstancias, pueden existir tensiones peligrosas incluso con el cable de alimentacion
quitado. Para evitar dafios, desconecte siempre el cable de alimentacion y descargue los
circuitos internos antes de tocarlos.

® NO efectué el mantenimiento o la calibracién estando solo
No intente reparar o calibrar el equipo si no hay otra persona cerca, de forma que pueda

prestar primeros auxilios en caso necesario.

® NO sustituya partes o modifique el instrumento

Debido al peligro de afadir riesgos adicionales, no instale componentes de sustitucidon o
realice modificaciones no autorizadas al instrumento. Devuelva el instrumento a nuestra
oficina o al servicio técnico para su reparacion y calibracion para garantizar que se

mantienen sus caracteristicas...
1.5 Compatibilidad electromagnética

Este producto ha sido disefiado y probado para cumplir con la Directiva de Compatibilidad
Electromagnética (EMC). Para cumplir con estos requisitos debe de utilizar un cable
apantallado apropiado o un cable coaxial para conectar cada puerto a su respectivo
controlador, periférico, equipo o dispositivo.

1.6 Simbolos y abreviaciones

ABS absoluto

ADDR direccién

ALCZ auto LCZ

ASCII Cddigo estandar Americano para el intercambio de informacion
AUX auxiliar

BIASM modo bias
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BINN numero bin

COMP comparar

Cs capacidad serie equivalente

Cp capacidad paralela equivalente

D factor de disipacién

DCL borrado del dispositivo

DCHR descarga

DCR resistencia DC

DELIM delimitador

DIR directo

DUT dispositivo bajo prueba

EXT externo

EOM fin de la medida

EOQI final de la identificacién

ESR resistencia serie equivalente

FREQ frecuencia

GTL ir a local

GET grupo de ejecucién del disparo
GPIB Bus de interfaz de propdsito general
HDL Interfaz Handler

IDX indice

IFC borrado del interfaz

INT interno

KBEEP mantener pitido

KLOCK bloqueo de las teclas

L2A inductancia primaria para la medida de 2-hilos
L2B inductancia secundaria para la medida de 2-hilos
LCD pantalla de cristal liquido

LCR inductancia, capacidad, resistencia
LCz inductancia, capacidad, impedancia
Lk pérdida de inductancia

Lp inductancia paralela equivalente

Ls inductancia serie equivalente

M inductancia mutua

MAN manual

N relacion de vueltas

NOM valor nominal

PARA A parametro A
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PARA B parametro B

PER porcentaje

PHI primario alto

PLO primario bajo

Q factor de calidad

R resistencia, pare real de la impedancia
R2 resistencia DC para la medida de 2-hilos
RMT control remoto

Rs resistencia serie equivalente

RS recomendacion estandar

Rp resistencia paralelo equivalente

SCPI Instrucciones estandar para instrumentos programables
SDC borrado del dispositivo seleccionado
SEC parametro secundario

SMD dispositivos de montaje en superficie
SREJ rechazo del secundario

SRES resistencia fuente

TRGEG flanco de disparo

TRIG disparo

X reactancia, parte imaginaria de la impedancia
VA impedancia

0 angulo de fase

4TP par de 4-terminales
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Capitulo 2 Especificaciones basicas

2.1 Funciones de medida

2.1.1 Parametros de medida

L: inductancia C: capacidad R: resistencia
Z: impedancia X: reactancia
D: disipacion : angulo de fase Q: factor de calidad

DCR: resistencia DC

Parametros de transformadores:

L2A: inductancia primaria L2B: inductancia secundaria
N, 1/N: relacion de vueltas M: inductancia mutua R2: resistencia DC

2.1.2 Combinaciones de parametros de medida

Parametros primarios Parametros secundarios
L ° (&ngulo), Or (radianes), R, X, Q, D
c 8° (4ngulo), Or (radianes), R, X, Q, D
R 8° (éngulo), Or (radianes), R, X, Q, D
z 8° (&ngulo), Or (radianes), R, X, Q, D

A\ /4

Nota: Sufijo “s” significa serie; sufijo “p” significa paralelo.
2.1.3 Modo equivalente

Serie y paralelo

Modo de circuito Disipacion Conversion
Lp
Ls=Lp/(1+D?)
] — D=2nFLp/Rp=1
- mFLp/Rp=1/Q Rs=RpD%/(1+D?)
L il
Lp=(1+D?)Ls
Lz Rz D=Rs/2rFLs=1
S S W— s/2nFLs=1/Q Rp=(1+D?%Rs/D?
le—l
Cs=(1+D?)Cp
— —= D=1/2nFCpRp=1
¢ ) [2FCPRP=1IQ 1 pe—rpp?/(14D7%)
Cp I
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Cz Rz

_ 2
— D=27FCsRs=1/Q Cp=Cs/(1+D")

Rp=Rs(1+D?)/D?

Q=Xs/Rs, D=Rs/Xs, Xs=1/2nFCs=2nFLs
Nota: Sufijo 's” significa serie; sufijo “p” significa paralelo.

En el mundo real, los condensadores, resistencias e inductancia no son ideales, sino que
son un combinacién compleja en forma de conexiones serie o paralelo. El instrumento
calcula los valores necesarios de acuerdo al circuito equivalente en serie o paralelo. Y se
obtienen resultados diferentes para los diferentes circuitos.

Los dos modos equivalentes pueden resolverse mediante algunas formulas, Q y D no

cambian el los diferentes modos, como se ve en la figura anterior.

Coloquialmente hablando, los componentes con baja impedancia (como un condensador
grande y una inductancia pequefia) son medidos normalmente en el modo serie, y los
componentes con gran impedancia (como un condensador pequefio y una gran
inductancia) son medidos normalmente en el modo paralelo. EIl modo equivalente a usar
puede decidirse de acuerdo con la aplicacion del componente. Si un condensador va a
usarse para el filtrado de alimentacién, la mejor opcidn es usar el modo serie; y si va a

usarse para un circuito oscilador LC, debera usarse el modo paralelo.
2.1.4 Rango

Auto, Manual
9 rangos para las medidas de LCR
10 rangos para las medidas de DCR

2.1.5 Modo de disparo

Interno, Externo, Manual, Bus

Interno: Cuando el modo de disparo de ajusta a modo INTerno, el instrumento repite

continuamente las medidas.

Externo: Cuando el modo de disparo se ajusta a EXTerno, el instrumento realiza una
Unica medida cada vez que se produce una transicion TTL de nivel bajo a alto
en la sefal del interfaz Handler aplicada en el panel trasero.

BUS: Cuando el modo de disparo se ajusta a BUS, el instrumento realiza una Unica
medida cada vez que la instruccion *TRG se envia al AD2817 via GPIB. El modo
de disparo BUS no puede definirse en el panel frontal. Debe de enviar la
instruccion TRIGger:SOURce BUS via GPIB o RS232C para configurar el modo
de disparo al modo BUS.



AD2817 Manual de usuario

Manual: Cuando el disparo se ajusta al modo MANual, el instrumento realiza una Unica
medida cada vez que se pulsa la tecla TRIGGER en el panel frontal.

2.1.6 Retardo de la medida

Tiempo de espera después de que la medida se completa. Si se ha definido un borrado del
interfaz HANDLER, la sefal en el interfaz HANDLER se cancelara después de un retardo.

2.1.7 Modo de medida de los terminales

Medida comun: par de 4-terminales

Hcur: Corriente alta (abreviacién: Hc) Lcur: Corriente baja (abreviacion: Lc)
Hpot: Potencial alto (abreviacion: Hp) Lpot: Potencial bajo (abreviacién: Lp)
Medida de transformadores : 2-terminales

Hpot---Lpot: Primario del transformador (bobinado A)

Hcur---Lcur: Secundario del transformador (bobinado B)

Nota: Asegurese de que los terminales apantallados de Hcur y Lcur son cortos y fiables con
baja impedancia cuando los elementos de prueba o los cables usados no sean los
estandares que vienen con el instrumento.

2.1.8 Velocidad de medida

La velocidad de medida puede verse afectada por la frecuencia de prueba, tiempo integral,
valor de los componentes, modo de visualizacion, modo de rango, promedio de los tiempos
y el comparador. Los siguientes parametros se han evaluado a la frecuencia de 10kHz,
rango retenido, comparador desconectado, sin interfaz de comunicaciones, y estos son los
posibles valores maximos:

RAPIDA (FAST): alrededor de 20medidas/seg

MEDIA (MED): alrededor de 10medidas/seg

LENTA (SLOW): alrededor de 2medidas/seg

A frecuencias inferiores a 1kHz, la velocidad de medida se reducird. La medida de los
parametros de los transformadores bajo las mismas condiciones, especialmente la medida

de la resistencia, tendra aln una velocidad de medida menor.
2.1.9 Profundidad de filtrado

1~99, programable

2.1.10 Precision basica

0.1%
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2.2 Senal de prueba

2.2.1 Frecuencia de la seial de prueba

10 frecuencias tipicas: 50Hz, 60Hz, 100Hz, 120Hz, 1kHz, 10kHz, 20kHz, 40kHz, 50kHz,
100kHz.
Precision de frecuencia: 0.02%

2.2.2 Nivel de la senal de prueba

3 niveles de prueba: 0.1V, 0.3V, 1V
Precision: +£(10%xvalor ajustado+2mV)

2.2.3 Impedancia de salida
30Q+5%, 100+5% (Impedancia fuente fijada 100Q2 en el modo bias)
2.2.4 Bias

Tension interna de bias: fija por defecto a +2V, -2V
Tensidn de bias interna: ajustada externamente -5V~ +5v
Si se selecciona el modo de corriente de bias, el valor de la corriente de bias es
Vb
 Rs+Rx
Donde, Vb es la tensidn de bias, Rs es la resistencia fuente (100Q), Rx es la resistencia DC
del dispositivo bajo prueba.

La corriente de bias es ajustable en el rango de -50mA a +50mA.

2.2.5 Rango de visualizacion de medidas

Parametro Rango de visualizacion
L 0.001puH~99.999kH
C 0.001pF~9999.9F
R, X, Z 0.0001Q2~99.999MQ
DCR, R2 0.01mQ~1.9999MQ
L2A, L2B 0.001puH~99.999kH
D 0.0001~9.9999
Q 0.0001~9999.9
o Angulo: -179.99°~179.99°
Radianes: -3.1415~3.1415
% -99.999%~-999.99%

Los datos que no sean de porcentaje fuera de rango, se mostraran como 99999.

10
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2.3 Funcion

2.3.1 Correccion

Correccion en abierto (Open): Para eliminar los errores de medida debidos a las
pérdidas parasitas en la entrada (C, G) del conjunto de pruebas.

Correccion en corto (Short): Para eliminar los errores de medida debidos a las
impedancias parasitas (L, R) del conjunto de pruebas.

Calibracion de la longitud del cable:

Om: Para medir con el conjunto de pruebas.

1m: Para medir con 1m de cable tipo TH26009, TH26011

CUST: Para calibrar un cable de la longitud requerida y que el equipo enviado no tenga la
calibracion ya realizada.

La funcion de correccion puede desactivarse.
2.3.2 Comparador

El instrumento puede realizar ordenacion multi-bin y soporta la senal de salida del interfaz
HANDLER.

BIN1 a BIN3: Ambos parametros del primario y secundario de las medidas estan dentro
de limites.

OUT BIN: Los parametros del primario no estan dentro de limites. O los parametros del
primario estan dentro de limites, y los del secundario no lo estan, y el bin AUX esta
desconectado.

AUX BIN: Los parametros del primario estan dentro de limites, pero los resultados de la
medida de los parametros del secundario no lo estan.

Modo de ordenacidn:

ABS (desviacion absoluta): La desviacion absoluta entre el resultado de la medida y el
valor nominal se compara con el limite de bin.

PER (porcentaje de desviacion): Porcentaje de desviacion entre el resultado de la
medida y el valor nominal se compara con el limite del bin.

2.3.3 Visualizacion de los parametros

Directo: Se mostraran los valores actuales de la medida.

A: Se mostrara la desviacion absoluta entre el resultado medido y el valor nominal

A%: Se mostrara el porcentaje de la desviacidon entre el resultado medido y el valor
nominal.

11
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2.3.4 Medida de los parametros de los transformadores

El AD2817 dispone de la funcion de la medida de los parametros basicos de un
transformador mediante el modo de 2-hilos. Para la medida de los transformadores
debera usarse un conjunto de pruebas especial.

El modo de medida de 2-hilos tiene menos precision que el modo de medida de 4-hilos.

2.3.5 LCZ automatico

El instrumento automaticamente selecciona L, C, Z y el modo equivalente de acuerdo con
las caracteristicas de la impedancia del dispositivo bajo prueba, para reconocer de forma
automatica componentes desconocidos y mixtos.

En el modo AUTO, los parametros primarios y secundarios se seleccionan en funcion del
angulo de la impedancia:

Angulo impedancia | Parametros primarios y secundarios
9>5° L-Q
B<-5° C-D
Otros Z-6

El modo equivalente se selecciona de acuerdo con la impedancia:

Impedancia Modo equivalente
Z>1kQ Paralelo
Z<1kQ Serie

Mantenga los parametros originales en un valor similar tanto en el estado de corto como
de abierto. Si se modifican los parametros del primario y del secundario, la funcion
automatica LCZ se cancelara.

2.3.6 Prueba de descarga

El instrumento trabaja con bias externo, y generalmente la fuente del bias externo tiene un
circuito de DC aislado. Cuando se activa la funcion de descarga, el instrumento efectuara
una descarga de baja impedancia de forma intermitente para reducir el efecto en la prueba
de precision y velocidad producida por la carga de un condensador aislado. La baja
impedancia se mantendra durante 10 a 20ms.

2.3.7 Memoria

La mayoria de los parametros del instrumento medidos por el , como la frecuencia y el
nivel, configuraciones , limites de datos para comparaciones, etc., pueden almacenarse en
la memoria no volatil como archivos. Cuando se necesiten, pueden cargarse directamente
desde el archivo al menu para ahorrar tiempo. Ademas el Ultimo archivo cargado, se
mantendra cuando se encienda el equipo la vez siguiente.
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2.3.8 Interfaces

® Interfaz IEEE488: También llamado interfaz GPIB es igual que el interfaz IEC625,
pero con diferente sistema de enlaces. La comunicacion tiene el formato SCPI y todas
las instrucciones y datos en el BUS se envian en cddigo ASCII. El interfaz soporta
FETCH automatico, y tiene las funciones de SH1, AH1, T5, L4, RL1, DC1, DT1, CO, y E1.
Tiene compatibilidad con IEEE488.1 y IEEE488.2.

® Interfaz RS232C: Utiliza una subclase minima del estandar RS232C y no soporta
conexion hardware. El interfaz tiene unas velocidades de transferencia de: 4800bps,
9600bps, 11520bps, 12800bps, 14400bps, 19200bps, 28800bps, y 38400bps, un nivel
de sefal légica de £8V y un alcance maximo de 15m. Las instrucciones para la
comunicacion estan en formato SCPI, y todas las instrucciones y data en el BUS se
envian en cédigo ASCII. El interfaz soporta FETCH automatico, y el simbolo de final,
puede ser LF, CR, CR+LF.

® Interfaz HANDLER: Recibe la sefal de disparo y produce la sefial comparada y
emite la sefial sincrona de medida (IDX, EOM). El nivel bajo es valido para el nivel
légico. Tiene una resistencia interna y se utiliza por defecto una fuente de
alimentacion externa. El flanco de disparo puede ser de subida o de bajada. La sefal
de salida puede borrarse opcionalmente transcurrido un periodo de la medida..
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Capitulo 3 Introduccion a los paneles

3.1 Recorrido por el panel frontal

|1
Lol

Figura 3-1 Panel Frontal

OPEN DIsp FILE SETUP LOCAL
PAR A FREQ SPEED SHIFT

u n\l pk ESC
SHORT COMP SYSTEM LIMIT BIAS

PAR B @ RANGE TRIG
m > ENT

Figura 3-2 Teclado

1) Marcay modelo
Nombre de la empresa y modelo del instrumento.

2) LCD
Pantalla de 240x64 puntos matricial de cristal liquido (LCD) que muestra los resultados de

las medidas, condiciones de las pruebas, etc.

3) Indicadores de clasificacién

Indica el resultado de la clasificaciéon:  NG— Malo
P1—pasa BIN1
P2—pasa BIN2
P3—pasa BIN3
AUX—bin auxiliar
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4) Interruptor on/off
Interruptor encendido/apagado. En la posicion “1” todas las tensiones estan activas en el
instrumento. En la posicion “0” no se aplica ninguna tension al instrumento.

5) Teclado
Permiten seleccionar las funciones mediante tres niveles:

a) Funciones que se ejecutan pulsando directamente en las teclas
ARA Al: Seleccionar parametros primarios

ARA B Seleccionar parametros secundarios

Ql: Ajustar la frecuencia

EVEL: Seleccionar el nivel

PEED}: Seleccionar la velocidad de medida

RANGE]: Ajustar el rango HOLD/AUTO

: Para pasar al segundo nivel de funciones

: Para efectuar una Unica medida

]E E Se usan para seleccionar PAR A, PAR B, FREQ, LEVEL, SPEED o RANGE, para ello
basta con pulsar la tecla correspondiente. Si pulsa primero [PARA Al, entonces [A][¥]
corresponden con la seleccion de pardmetro; si pulsa FREQ). entonces [A] [V]
corresponden con la seleccion de frecuencia.

: Para acceder al modo de operacion de control remoto (estado RMT)

U')I_E'U'U

b) Funciones accesibles mediante la pulsacion de la tecla
: Realizar la correccién de abierto

SHORT}: Realizar la correccion de corto

DISP;: Selecciona el modo de visualizacion de los parametros
: Activa o desactiva el comparador

Activa o desactiva la funcién de bias

: Acceder al menu de configuracién de las medidas
: Acceder al menu de configuracion de la lista de barrido
FILE: Acceder al menu de administracion de archivos

SYSTEM: Acceder al menu de configuracion del sistema

c) Sélo las siguientes teclas son validas después de acceder a un menu:
[ESC]
[ENTER]
[ A ] : Para seleccionar una opcién o afadir 1
[ v 1 : Para seleccionar una opcién o quitar 1
[ «] : Para seleccionar una opcién
[ » ] : Para seleccionar una opcién
[m]. [p). [n]. IM) [p). [k] en el menl de ajuste de los limites, cuando se
modifiquen los limites de los datos, pulse directamente en el multiplicador
directamente en lugar de usar la tecla .
Multiplicador de las unidades: [p] significa x10"%, [n] significa x10®, [u] significa
%10, [m] significa 10>, [k] significa x10°, [M] significa x10°.
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6) Terminales “desconocidos” A\

Estos terminales se usan para conectar un conjunto de pruebas de cuatro terminales o
puntas de prueba para efectuar la medida del dispositivo bajo prueba.

HD(Hcur): Drive de alta corriente

HS(Hpot): Sensor de alto potencial

LS(LpoT): Sensor de bajo potencial

LD(Lcyr): Dirive de baja corriente

Nota: Asegurese de apantallar los terminales de Hcur y Lcur y que sean fiablemente cortos
con baja impedancia cuando los conjuntos de pruebas o los cables usados no vengan
estandar con el instrumento.

7) Terminal del chasis A
Este terminal estda unido al chasis del instrumento y puede ser utilizada en aquellas
medidas que requieran apantallamiento.

3.2 Recorrido por el panel trasero

1 2 3 4
o GPIB o HANDLER
\‘ R§-232C \
CY ) o CN D
©] O
BIAS A\ WARNING
 BIS——
DO NOT CONNECT ANY DC/AC CURRENT/VOLTAGE SOURCE
TO TEST OR MONITOR TERMINAL.
ON DJ NO USER SERVICEABLE PARTS CONTAINED,
DO NOT REMOVE COVERS. HAZARDOUS VOLTAGES PRESENT.
REFER SERVICE TO QUALIFIED PERSONNEL.
s/ & 7 8/ 9

Figura 3-3 Vista del panel trasero

1) Conector para el interfaz IEEE488 (GPIB) (Opcional)
Conector del interfaz IEEE488 usado cuando se trabaja con el Interfaz de Bus de Propdsito
General.

2) Conector del interfaz RS232C
Conector del interfaz serie RS232C.

3) Conector del interfaz HANDLER
Este conector se usa con el intefaz HANDLER para automatizar la operacion de prueba de
componentes, ordenacion y procesos de control de calidad.
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4) Terminal para la tensién de monitoreado del bias
Equipado internamente con una tensién de bias ajustable de -5V~+5V, el instrumento
puede monitorear la tensién actual de bias mediante el medidor de bias DC.

5) Ajuste de la tension de bias

El instrumento esta equipado con un ajuste interno de la tension de bias de  -5V~+5V. Si
se selecciona el modo de ajuste de la corriente de bias entre -50mA~+50mA, se podra
ajustar esta corriente mediante el ajuste de la tension de bias.

6) Conector para el cable de alimentacién de tension alterna.

7) Receptaculo del fusible
Fusible de 220Vac, 1A.

8) Placa identificacion
Proporciona informacion de la fecha de fabricacién, modelo, nimero de lote, fabricante,
etc.

9) Toma de tierra
Si el cable de alimentacidén no se conecta con tierra, use este terminal para proporcionar

una tierra fiable al instrumento.

3.3 Descripcion de la pantalla

i i
15— EdHi-0 RIA RIA RIA oo Fmen: kHz |5
11| mEFn  L2AB7 - BH- B 0

13— RMT CLRsP EE .ﬂ_.ﬂ,j'_ mpF LeveL: 33V |«—6
MEH

12 - R ®ino SPEeD: FMS [T
11w cor DCRZ0 Sy 1My M r 1M r R HiLD
10> Bl MUN ., LN, I, EON, 2N, KN, runpr Romce: Al |e g

9

Figura 3-4 Area de la pantalla

1) Indicador de alarma
“(©)"on: Alarma activada
()" off; Alarma desactivada

2) Indicador de parametro primario
Muestra los parametros primarios del componente actual bajo medida.
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El AD2817 dispone de los siguientes parametros primarios: Ls, Lp, Cs, Cp, Rs, Rp, Z, L2A,
L2B.

3) Visualizacion del resultado de la medida
Muestra el resultado de la medida del dispositivo bajo prueba.

4) Visualizacion de de la unidad de los parametros primarios y secundarios
Muestra la unidad de los parametros primarios y secundarios.

Unidades de inductancia: pH, mH, H

Unidades de capacidad: pF, nF, puF

Unidades de resistencia/impedancia: mQ, Q, kQ, MQ

Unidades de angulo: °, r

5) Indicador de la sefial de frecuencia
El AD2817 tiene 10 frecuencias tipicas desde 50Hz hasta 100kHz.

6) Indicador del nivel de senal
“0.1V": El nivel de tensién actual es de 0,1V.
“0.3V": El nivel actual de senal es de 0,3V.

“1V”: El nivel actual de senal es de 1V.

7) Indicador de la velocidad de medida
“F”: Rapida

“M": Mediana

“S”: Lenta

8) Indicador de rango

“AUTO": rango automatico

“HOLD": rango retenido

Los digitos del 0 al 9 indican el nimero de rango actual.

El AD2817 incorpora la funcion de medida de resistencia DC. El rango de medida de
resistencia DC no es comun con el de los parametros de AC, por lo que puede conmutarse
la visualizacion actual y el rango de operacion.

9) Indicador de parametro secundario
Muestra los parametros secundarios del componente actual bajo medida.

El AD2817 dispone de los siguientes parametros secundarios: 8° (angulo), 6r (radian), R, X,
DCR, Q, D, N, 1/N, M, R2.

10) Indicador de bias
“BIAS” on: La funcion de bias esta activa.
“BIAS” off: La funcion de bias esta desactivada.
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11) Indicador del comparador
“COMP” on: La funcién del comparador esta activa.
“COMP” off: La funcion del comparador esta desactivada.

12) Modo de visualizacion del parametro primario

Indica el modo actual de visualizacién del parametro primario:
“DIR” on: modo directo.

“4 " on: modo de desviacién absoluta.

“%" on: modo de porcentaje de desviacion.

13) RMT
RMT indica que el instrumento estd en modo de comunicaciéon remota y sélo la tecla

LOCAL funciona en el panel frontal.

14) Indicador de la segunda funcién
SHIFT] on: segunda funcién

SHIFT] off: primera funcion

15) Indicador del estado de la medida
RUN on: El instrumento esta efectuando una medida.
RUN off: El instrumento no esta efectuando ninguna medida.

Capitulo 4 Instrucciones de manejo

4.1 Encendido del instrumento

1) Pulse la tecla POWER para encender el instrumento.
2) El equipo realiza un auto-test y queda listo para realizar medidas, tal y como muestra

la figura 4-1.
| TV
¢ ¢ L FLILJES
e LG
e

Figura 4-1 Test status

4.2 Manejo de las funciones

4.2.1 Configuracion del parametro primario

El AD2817 dispone de los siguientes parametros primarios: Ls, Lp, Cs, Cp, Rs, Rp, Z, L2A,
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L2B.

Pulse la tecla para cambiar el pardmetro primario. O pulsePARA Al, y a

continuacion|Al, E para cambiar de parametro. Si se cambia un parametro primario, el
parametro secundario también cambia:

Ls, Lp —Q

Cs, Cp —D;

Rs, Rp —X;

Z —— Br (radianes);
L2A, L2B ——N

4.2.2 Configuracion del parametro secundario

El AD2817 dispone de los siguientes parametros secundarios: 6° (angulo), Or (radian), R, X,

Q D.

El AD2817 dispone también de la funcidn de medida de resistencias en corriente continua
DC y de la medida de los parametros de un transformador.

Parametros primarios Parametros secundarios
Cs, Cp, Rs, Rp, Z 6° (angulo), 6r (radian), R, X, Q, D
Ls, Lp 6° (angulo), 6r (radian), R, X, Q, D, DCR
L2A, L2B N, 1/N, M ,R2

Pulse la tecla PARA B| para cambiar el parametro secundario. O pulsePARA B| y a

continuacion|Al. E para cambiar de parametro. Después de modificar un parametro, la

funcién auto DCR se cancelara.
Cuando el pardmetro secundario sea DCR, pulse para acceder al test
independiente del estado de DCR para aumentar el rendimiento del test de DCR.

4.2.3 Configuracion de la frecuencia

El AD2817 tiene las siguientes frecuencias de prueba: 50Hz, 60Hz, 100Hz, 120Hz, 1kHz,
10kHz, 20kHz, 40kHz, 50kHz, 100kHz.

Pulse FREQ , y cambie las frecuencias entre las disponibles. O pulse [PREQ], y a

continuacion [Al E para cambiar el parametro.
La frecuencia actual se muestra en su correspondiente zona de la pantalla.

4.2.4 Tension de la senal

El AD2817 proporciona las siguientes tensiones para la sefial: 0,1V, 0,3V, 1V

Pulse LEVEL, para cambiar el nivel. O pulse LEVEL}, y m\ E para conmutar entre niveles.

La tension actual se muestra en su correspondiente zona de la pantalla.

20




AD2817 Manual de usuario

4.2.5 Velocidad de medida

El AD2817 cuenta con tres velocidades de medida: F (rapida), M (media), S (lenta).
Rapida: alrededor de 20 medidas por segundo.

Media: alrededor de 10 medidas por segundo.

Lenta: alrededor de 2 medidas por segundo.

Pulse la tecla para cambiar la velocidad. O pulse [SPEED], y [A]. [¥| para conmutar
entre las velocidades. La velocidad de medida actual se muestra en su correspondiente
zona de la pantalla en la forma F, M o S.

4.2.6 Disparo

Cuando el modo de disparo se ajusta a manual, el instrumento realiza una medida cada

vez que se pulsa la tecla [TRIGGER|.
4.2.7 Ajuste del rango

El AD2817 dispone en total de 9 rangos de resistencia: 102, 30Q, 100Q, 3008, 1kQ, 3kQ,
10kQ, 30k, 100k. Seleccione el rango de acuerdo con la impedancia del dispositivo bajo
comprobacion.

Vea la tabla siguiente para ver los distintos rangos y su correspondiente rango de medida.
Cuando el equipo funciona con rango automatico, escoge el rango mas adecuado para
efectuar la medida, por lo tanto, se recomienda seleccionar el rango automatico en la
mayoria de los casos, para evitar medidas incorrectas producidas por una mala seleccion
del rango.

En algunos casos especiales, el rango debera retenerse, como por ejemplo en medidas de
tipo automatico o de ordenacion, para aumentar la eficacia, velocidad y estabilidad. La
prueba de bias de inductancias debera hacerse con el rango retenido.

La forma de retener el rango es hace una medida con el instrumento de forma automatica,
y retener el rango después de finalizar la medida una vez obtenido un valor correcto y
estable; o bien seleccionar el rango en funcion de la impedancia del dispositivo bajo
medida en funcion de la tabla siguiente.

Rango LCR:
Rango N°. Rango Rango de Medida

8 10Q 0~10Q

7 30Q 10Q~70Q
6 100Q 70Q~300Q
5 300Q 300Q~1kQ
4 1kQ 1kQ~3kQ
3 3kQ 3kQ~10kQ
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2 10kQ 10kQ~30kQ
1 30kQ 30kQ2~100kQ
0 100kQ 100kQ~0o0

Pulse la tecla para cambiar entre AUTO y HOLD. Pulse o DOWN para
seleccionar manualmente el rango. El nimero del rango se mostrard en su zona
correspondiente de la pantalla LCD.

El AD2817 dispone también de la funcion de medida de resistencias en corriente continua
DC. Aparte del rango anterior, se tiene otro rango extendido diferente para este tipo de
medidas.

Rango DCR:
Rango N°. Rango Rango de Medida

9 3Q 0~3Q
8 10Q 3Q~10Q
7 30Q 10Q2~100Q
6 100Q 100Q2~300Q
5 3009 300Q~1kQ
4 1kQ 1kQ~3kQ
3 3kQ 3kQ~10kQ
2 10kQ 10kQ~30kQ
1 30kQ 30kQ~100kQ
0 100kQ 100kQ~2MQ

4.2.8 Correccion en abierto

Pulse SHIFT| + |OPEN para acceder al menu de correccidn en abierto.

La correccion en abierto del AD2817 puede suprimir el efecto causado por el cable de
prueba, el conjunto de prueba y la pérdida en la entrada en paralelo con el dispositivo bajo
prueba, como una pérdida de capacidad.

Siga los siguientes pasos para realizar la correccidn en abierto:

1. Pulse @ , en el modo espera y vera el simbolo “" en la esquina izquierda.
2. Pulse para seleccionar la funcion de correccion en abierto, tal y como muestra
la figura 4-2 en la pantalla.

rm'nt .

LI
I_HH

LI
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Figura 4-2 Correccion en abierto puntual
3. Seleccione para realizar una correccion puntual o una correccion de barrido mediante las

teclas [A) o [ ¥], como se muestra en la figura 4-3.
Bisjsg

| l\l

'
l '

l
—
.

_
)

—
~|

[y
—
]

Figura 4-3 Correccion en abierto de barrido
“SPOT” significa que se efectla la correccidén en abierto sélo para la frecuencia actual;
mientras que “SWEEP” significa que la correccion en abierto se efectuara para todas las
frecuencias.
@ Nota: Pulse [A] [V ] paraacceder al menu de correccidn en abierto.
4. Pulse la tecla ESC para cancelar la correccién y salir al modo en espera.
5. Pulse la tecla para comenzar a efectuar la correccion.

4.2.9 Correccion en corto

Pulse [SHIFT] + [SHORT] para acceder al ment de correccién en corto.

La correccion en corto del AD2817 puede suprimir el efecto causado por el cable de prueba,
el conjunto de prueba y la pérdida en la entrada en serie con el dispositivo bajo prueba,
como una pérdida de resistencia o inductancia.

Siga los siguientes pasos para realizar la correccién en corto:
1. Pulse [SHIFT], en el modo espera y vera el simbolo “SHIFT” en la esquina izquierda.
2. Pulse para seleccionar la funcion de correccion en corto, como muestra la figura

4-2 en la pantalla.
—

¥

Figura 4-4 Correccion en corto puntual

3. Seleccione para realizar la correccidon puntual, de barrido o DCR mediante las teclas [ A ]
ol ¥ J; “"SPOT" significa que se efectlia la correccion en corto sélo para la frecuencia actual,
“SWEEP” significa que la correccién en abierto se efectuara para todas las frecuencias, y
“DCR” significa correccidn en corto para resistencias en corriente continua.

= Nota: Pulse [A][ V] paraacceder al menu de correccidn en corto.

4. Pulse la tecla ESC para cancelar la correccion y salir al modo en espera.

5. Pulse la tecla para comenzar a efectuar la correccion.
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4.2.10 Modo de visualizacion
Pulse SHIFT| + |DISP| para cambiar el modo de visualizacién.

El instrumento tiene tres modos de visualizacion:

Visualizacion directa (DIR) --- El valor actual medido se muestra en la pantalla;
Visualizacion de la desviacion absoluta (A) — Se muestra en pantalla la desviacion
absoluta entre el valor medido y el valor nominal;

Visualizacion del porcentaje de desviacion (%) — Se muestra en pantalla el

porcentaje de desviacion entre el valor medido y el nominal.

Estos modos de visualizacién funcionan solamente con los parametros primarios, no con
los secundarios.

El cambio del modo de visualizacion esta relacionado con el modo de tolerancia de los
parametros primarios:

Cuando el modo de tolerancia es en valor absoluto (ABS) — El modo de visualizacion
cambia entre DIR y A

Cuando el modo de tolerancia es en porcentaje (PER) — El modo de visualizacion cambia
entre DIR y %.

Por ejemplo:
1. El modo de visualizacion actual es DIR, y el simbolo “"DIR” se muestra en la pantalla LCD,
como se ve en la figura 4-5.

IOC e

C P ‘. , u ,_ pfF LEVEL:DY V. v
o A LI S SPEED: M
L U ' _, .;‘m_; - auto |

Figura 4-5 Modo de visualizacion directa

2. Pulse [SHIFT| , “SHIFT" se muestra en la esquina izquierda.

3. Pulse , A" 0 “%" se muestra en la pantalla, como se ve en la figure 4-6.

A0 =t

C P ,_'. _‘ __, _:, ' pF LEVEL:GJ N

: A0 00 sEED. W
D L_._, ' L—’ LJ m o

Figura 4-6 Modo de visualizacion de desviacidn absoluta

= Nota: Vea la configuracion de la lista de limites para el modo de tolerancia.
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4.2.11 Comparador

Pulse [SHIFT] + |COMP| para activar o desactivar el comparador.

Una vez que el comparador se desactiva, el simbolo indicador desaparece, la alarma no
suena, los resultados de la comparacidon no produce ninguna salida a través del interfaz
HANDLER , la sefial de final de medida EOM no se produce, pero la sefal IDX de
desplazamiento AD y la entrada de disparo TRIG son todavia validas.

Una vez que el comparador se activa, el simbolo "COMP” se muestra en la pantalla LCD.

Siga los siguientes pasos para activar/desactivar la funcién de comparador:

1. Pulse @ , Y se mostrara en la esquina izquierda de la pantalla.
2. Pulse , €l simbolo “"COMP" aparecera en la pantalla, lo que significa que la
funcién de comparacién se ha activado, como se ve en la figura 4-7.
HERE o 1000
N T B pF LEVEL:O! V
([

coww D ,-.' ] L__ SPEED: M

13 10 S

Figura 4-7 Funcidon de comparacion on/off

4.2.12 Bias
Pulse SHIFT| + BIAS para activar / desactivar la funcion de bias.

Antes de usar la funcion de bias, el modo de bias debera seleccionarse:

® Modo de tensidn de bias: usado para medidas de tensidn de bias en condensadores y
transistores.

® Modo corriente de bias: usado para medidas de corriente de bias en inductancias,
transformadores, y relés.

Una vez que el modo bias se activa, el mensaje “BIAS” se mostrara en la pantalla.

Siga los siguientes pasos para activar/desactivar la funcion de bias:

1. Pulse @ , Y se mostrara en la esquina izquierda de la pantalla.

2. Pulse , €l simbolo “BIAS” se mostrara en la pantalla, lo que significa que la
funcién de bias esta activa, como se muestra la figure 4-8.

HERE e
[ 30

X A vl 81 ¥
DIR j L J L_ ,L_ SPEED: M
ws © 100460

Figura 4-8 Funcién Bias on/off
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4.2.13 Configuracién de las medidas

Siga los siguientes pasos para acceder a la pagina de configuracion de las medidas:

1. Pulse @ en el modo de espera, y el simbolo se mostrara en la esquina
izquierda de la pantalla.

2. Pulse para acceder a la pagina de configuracion de las medidas como se muestra
en la figura 4-9.

Figura 4-9 Pagina de configuracién de las medidas

La configuracion de las medidas comprende los siguientes items

TRIG: Modo de disparo;

DELAY: Retardo de la medida;
FILT: Profundidad de filtrado;
SRES: Resistencia de la fuente;
DCHR: Prueba de descarga;
CABLE: Longitud del cable;

ALCZ: Conmutacion automatica ;
ZERO: Conmutacion de correccion

En la pagina de configuracién, pulse [AJo [V¥] paraseleccionar unitem, pulse [ <]
o [» ] para madificar un valor, use la tecla ESC] para salir de la configuracion o de la
modificacion de valores sin guardar los cambios. Cuando los datos introducidos sean
correctos, pulse [ENTER] para guardar el cambio, y cuando el valor introducido no sea
correcto pulse [ESC] para salir.

1) TRIG

El instrumento comienza una medida solo después de haber recibido una sefial de disparo.

Hay cuatro modos de disparo: INT (interno), EXT (externo), MAN (manual), BUS. el

instrumento solo recibe la sefial de disparo en el modo actual de disparo.

Interno: Cuando el modo de disparo estd configurado como INTerno, el instrumento
repite continuamente las medidas.

Externo: Cuando el modo de disparo esta configurado como EXTerno, el instrumento
realiza una Unica medida cada vez que se aplica una transicion de nivel TTL
bajo a alto en el interfaz Handler situado en el panel trasero.

BUS: Cuando el modo de disparo esta configurado como BUS, el instrumento realiza
una unica medida cada vez que la instruccion *TRG se envia al AD2817 via
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GPIB. Este modo de disparo no puede configurarse desde el panel frontal.
Debe de enviar la instruccién TRIGger:SOURce BUS via GPIB o RS232C para
definir el modo de disparo como BUS.

Manual: Cuando el modo de disparo se configura como MANual, el instrumento efectta
una unica medida cada vez que se pulsa la tecla TRIGGER en el panel frontal.

Siga los siguientes pasos para cambiar el modo de disparo:
a) Seleccione “"TRIG” mediante [A) o [¥], como se ve en la figura 4-9.
b) Pulse [ €] o [»] paraseleccionar “INT”, “MAN", o “EXT".

2) DELAY
Es posible programar un retardo entre el instante en que se produce el disparo y el
momento en que se realiza la medida, este retardo va de 0 a 60,000 sg en pasos de 1 ms.

Siga los siguientes pasos para ajustar el tiempo de retardo (unidad: ms)

a) Seleccione "DELAY” mediante [A] o ['¥], como se ve en la figura 4-10.

b) Pulse [ €] o [» ] paraaumentar o disminuir el tiempo de retardo.

b) Pulsel ENTER ]para confirmar el cambio, y el dato que va a ser modificado parpadeara,
pulse [ <] o [ » ] paracambiar el valor. Finalmente pulse [ENTER] para confirmar
la entrada, o bien pulse [ESC] para cancelar el valor modificado.

TELAHY
[

c) Pulse [ESC] para salir.

Figura 4-10 Configuracién del retardo

3) FILT
Siga los siguientes pasos para ajustar la profundidad de filtro:
a) Seleccione “FILT” mediante [A) o [ ¥ ], como se ve en la figura 4-11.
b) Pulse [ «] o [ » ] paraaumentar o disminuir la profundidad del filtro.
c) Pulse [ENTER] para acceder a la modificacion del valor, con lo que parpadeara, pulse
[ <] o [ » ] para cambiar el valor. Finalmente pulse [ENTER] para confirmar la
entrada de datos, o bien pulse [ESC] para cancelar.

d) Pulse [ESC] para salir.
FTCT
_' '_ ,. an=u |
| .-i
| =
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Figura 4-11 Configuracién de la profundidad del filtro

4) SRES
Siga los siguientes pasos para seleccionar la resistencia fuente:

a) Seleccione "SERS” mediante [AJ o [ ¥ ], como se ve en la figura 4-12.
b) Pulse [ €] o [ » ] para seleccionar “100Q" o “30Q".

c) Pulse [ENTER] o ESC] para salir.

o L

s e
I L
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-
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Figura 4-12 Seleccién de la resistencia
5) BIASM (modo de bias)

6) BIAS (fuente de bias)
El AD2817 dispone de una tension de bias interna de -5V~+5V y una corriente interna de
bias de -50mA~+50maA.

Antes de usar la funcion de bias, debera seleccionarse el modo de bias:
a) Seleccione "BIASM” mediante [ A o [ V], como muestra la figura 4-13.

Figura 4-13 Modo de bias
b) Pulse [ €] o [ » ] para seleccionar el modo “"CURR" o “"VOLT". ("CURR” es modo bias
de corriente DC, y “VOLT” es modo bias de tensién DC)

Nota: Cuando se efectian medidas de bias para probar inductancia y transformadores,
puede producirse un fallo en la medida si no se ha seleccionado el modo de bias.
¢) Pulse [ENTER] o [ESC] para salir.

En el AD2817 pueden seleccionarse las siguientes fuentes de bias:
OFF: oV

+2DCV: fijado internamente a +2V

-2DCV: fijado internamente a -2V

EXDV: Ajustable internamente entre -5V~+5V

Cuando se selecciona “EXDC” , la tension actual de bias puede ajustarse mediante el
mando correspondiente del panel trasero. Y puede hacerse una medida en tiempo real de
la tensidn de bias mediante el medidor de tension DC en el momento del ajuste.

Siga los siguientes pasos para seleccionar la fuente de bias:
a) Seleccione "BIAS” mediante [A] o ['¥], como muestra la figura 4-14.
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Figura 4-14 Seleccién de bias
b) Pulse [ €] o [»] para seleccionar “+2DCV”, “-2DCV”, “EXDCV"” o “OFF”".
c) Pulse [ENTER] o [ESC] para salir.

7) DCHR

Siga los siguientes pasos para activar o desactivar el test de descarga:

a) Seleccione "DCHR"” mediante [ A o [ ¥ 1 , como muestra la figura 4-15.
b) Pulse [ €] o [ » ] para seleccionar "ON” o “OFF".

c) Pulse [ENTER] o [ESC] para salir.

Figura 4-15 Conmutador de descarga
8) RANGE

Siga los siguientes pasos para seleccionar los distintos tipos de rango:

a) Seleccione "RANGE” mediante [ A o [ ¥ ], como muestra la figura 4-16.
b) Pulse [ €] o [ » ] para seleccionar “"LCR” o “DCR".

c) Pulse [ENTER] o [ESC] para salir.

Figura 4-16 Tipo de rango

9) ALCZ

Siga los siguientes pasos para activar o desactivar el LCZ automatico:

a) Seleccione "ALCZ" mediante [A ] o [ V] , como muestra la figura 4-17.
b) Pulse [ «] o [ » ] para seleccionar "ON” o “OFF".

c) Pulse [ENTER] o [ESC] para salir.

Figura 4-17 Conmutador automatico LCR
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10) CABLE

Siga los siguientes pasos para definir la longitud del cable:

a) Seleccione “CABLE"” mediante [ A o [ ¥ 1, como muestra la figura 4-18.
b) Pulse [ €] o [ » ] para seleccionar “om”, “1m” o “CUST".

c) Pulse [ENTER] o [ESC] para salir.
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Figura 4-18 ajuste de la longitud del cable

11) ZERO

Siga los siguientes pasos para activar o desactivar la funcién de correccion:
a) Seleccione "CABLE” [A]) o [V¥], como muestra la figura 4-19.

b) Pulse [ €] o [ » ] para seleccionar "ON” o “OFF".

c) Pulse [ENTER] o [ESC] para salir.
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Figura 4-19 Conmutador de correccion
4.2.14 Configuracion de la lista de limites

El AD2817 puede definir los limites de datos de 3-bin para los parametros primarios, y
1-bin para los parametros secundarios.

El resultado de la comparacion puede indicarse mediante los indicadores de ordenacion:

OUT: falla;
P1: pasa bin 1;
P2: pasa bin 2;

P3: pasa bin 3;
AUX: bin auxiliar

El resultado puede también enviarse por el interfaz HANDLER:
/BIN1/BIN2/BIN3: pasa el bin;

JAUX: bin auxiliar;

/OUT: falla el bin;

/PHI: parametro primario mayor;
/PLO: parametro primario menor;
/SREJ: falla el parametro secundario

El resultado también puede enviarse a una alarma, vea la configuracién del sistema.
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Comparacion del comparador y ordenacion:

Medida completa

v

Comparacion parametro primario ] o
Parametro primario menor (PLO)

v 3

Primero comparacion con el BIN 1;
Si falla, comparacion con el BIN 2;
Si falla, comparacion con el BIN 3

v

Parametro primario mayor (PHI)

A 4

A 4

No pasa bins FALLA BIN (Salida)

A

Parametro primario pasa algin bin > AUX BIN off
Comparacion parametro secundario | Pardmetro secundario falla » AUX BIN on

v

Parametro secundario pasa

¢ \ 4 A 4

PASA BIN (BIN n) Parametro secundario pasa (SREJ) AUX BIN

Figura 4-20 Comparaciéon del comparador y ordenacion

Debe configurarse primero la lista de limites antes de usar la funcién del comparador. Si no
se han especificado los datos en la tabla de limites, se consideraran como 0.

Siga los siguientes pasos para definir la lista de limites:

1. Pulse @ en la pantalla inicial, y aparecera “SHIFT|” en la esquina izquierda.
2. Pulse |LIMIT]| para acceder a la pagina de configuraciéon, como se ve en la figura 4-21.

111 v, . |
F1LI A,

1

OFF .

Figura 4-21 Configuracion de la lista de limites

Pueden configurarse los siguientes parametros del comparador:

AUX: bin auxiliar on/off;

MODE: modo de tolerancia del parametro primario;
NOM: valor nominal del parametro primario;
BIN1L: limite inferior del parametro primario 1;
BIN1H: limite superior del parametro primario 1;
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BIN2L: limite inferior del parametro primario 2;

BIN2H: limite superior del parametro primario 2;

BIN3L: limite inferior del parametro primario 3;

BIN3H: limite superior del parametro primario 3;

SEC L: limite inferior del pardmetro secundario;

SEC H: limite superior del parametro primario secundario;

En la pantalla de configuracion de los limites, pulse [ A1 o [ ¥ ] para seleccionar un item,
[ <] o [ » ] para modificar un valor. Cuando el dato introducido sea correcto, pulse
[ENTER] para modificar los datos, y cuando el valor introducir sea invalido, pulse
[ENTER] para salir o [ESC] .

1) AUX

Siga los siguientes pasos para activar o desactivar un item auxiliar.

a) Seleccione el item “"AUX"” mediantel A Jol ¥ Jen la pantalla de configuracion del limite,
como se muestra en la figura 4-21.

b) Pulse [ €] o [ » ] para seleccionar "ON” o “OFF".

c) Pulse [ENTER] o [ESC] para salir.

2) MODE
Los limites superiores e inferiores de los parametros primarios pueden definirse en forma

de tolerancia en valor absoluto o tolerancia en porcentaje.
MITTI

P LS
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14
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Figura 4—22 Modo de tolerancia de los parametros primarios

Siga los siguientes pasos para modificar el modo de tolerancia de los parametros
primarios:

a) Seleccione el item de "MODE"” mediante [ A1 o [ ¥ ] en la pantalla de configuracion

de los limites, como se muestra en la figura 4-22.

b) Pulse [ €] o [ » ] para seleccionar “"ABS” o “PER".

c) Pulse [ENTER] o [ESC] para salir.

3) NOM

Siga los siguientes pasos para definir el valor nominal:

a) Seleccione el item de "MODE"” mediante [ A] o [ ¥ ] en la pantalla de configuracién
del limite, como se muestra en la figure 4-23. El valor nominal actual se visualiza en la
segunda linea con su unidad correspondiente con el tipo de parametro primario y su
multiplicador en la columna de la unidad.

b) Pulse [ENTER] para acceder a la modificacion de datos, y parpadeara el dato que va
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a ser modificado.

c) Pulse [A] o [¥] para seleccionar el dato que necesita modificarse.

d) Pulse [ €] o [ » ] para maodificar el valor a 0,1,2,3,4,5,6,7,8,9; el primer valor podria
ser también “-".

e) Sinecesita reposicionar el punto decimal, pulse [ <€ ] o [ » ] para seleccionar el punto
decimal de forma que parpadee, y a continuacion pulse [ <] o [ » ] para moverlo.
f)  Si necesita modificar el multiplicador, pulse [ €] o [ » ] para seleccionar la unidad y
el multiplicador parpadeara, pulse a continuacion pulse [ €1 o [ » ] para modificar el

multiplicador.

g) Después de hacer la modificacién, pulse [ENTER] para confirmarla, o [ESC] para
cancelarla. O pulse directamente [m}. [p). [n). IMX [p). [Kk]1, seleccione el valor
y confirme la modificacién del dato.

h) En el estado de no modificacion de datos, pulse [ESC] para salir.

Figura 4-23 Ajuste del valor nominal

4) Configuracion de los limites superior e inferior de los parametros primarios (BIN 1L,
BIN1H, BIN2L, BIN2H, BIN3L, BIN3H)

En la pantalla de configuracidon de los limites, seleccione el item BIN1L, BIN1H, BIN2L,

BIN2H, BIN3L, BIN3H mediante [A] o [ ¥ 1, para definir los limites de los bins.

En el modo de tolerancia absoluta, los limites superior e inferior de los parametros
primarios se visualizan de forma similar a la de los valores nominales con la unidad y el
multiplicador; en el modo de porcentaje de tolerancia, los datos correspondientes se
visualizan en forma de porcentaje sin unidad ni multiplicador. Por ejemplo, en el modo de
porcentaje de tolerancia, el limite inferior del BIN1 es -5.000, por lo que sera mostrado
como -5%, tal y como se ve en las figuras 4-24 y 4-25.

Figura 4-24 Datos mostrados en el modo de tolerancia absoluta

Figura 4-25 Datos mostrados en el modo de porcentaje de tolerancia
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5) Configuracion de los limites de los parametros superior e inferior (SEC L, SEC H)
No existen valores nominales para los parametros secundarios, por lo que sélo el limite
absoluto de la no desviacion puede ajustarse.

En la pantalla de configuracion de los limites, seleccione SEC L o SEC H mediante [A ] o
[ v], ya continuacién ajuste el limite superior del pardmetro secundario, como se ve en
la figura 4-26.

Figura 4-26 Configuracién del limite del parametro secundario
4.2.15 Operaciones con archivos

Siga los siguientes pasos para acceder a la pantalla de operaciones con archivos
En la pantalla de test, pulse @ , Y se vera en la esquina izquierda.
Pulse para acceder a la pantalla de operaciones con archivos, el instrumento
mostrara el N° del primer archivo en uso, (si no se ha cargado ningun archivo, el
archivo de configuracion por defecto mostrado es el N° 0), como se ve en 4-27.

Figura 4-27 Pantalla de operacidn con archivos
Los archivos pueden salvarse, cargarse o borrarse.

1) SAVE

Esta operacion guarda la configuracion actual en al archivo con el nimero seleccionado.
Siga los pasos siguientes para salvar el archivo:

a) Seleccione “"SAVE” en la pantalla de operaciones con archivos mediante [AJ o [V ],
como se muestra en la figura 4-25.

b) Pulse [ €] o[ » ] para seleccionar el archivo con un nimero entre 0-9. Si se muestra
“Y" significa que el archivo ya existe y se sobre-escribira, y “"N” significa que el archivo no
existe.

c) Pulse [ENTER] para confirmar la operacién de guardado, aparecera la palabra “WAIT”
mientras se ejecuta la operacion.

d) Pulse [ESC] para salir.

2) LOAD
Esta operacidn recupera un archivo guardado.
a) Seleccione “"LOAD” en la pantalla de operaciones con archivos mediante (Ao [V ],

34



AD2817 Manual de usuario

como se muestra en la figura 4-28.

b) Pulsel €10l » ] para seleccionar el archivo con un nimero entre 0-9. Si aparece “Y”
significa que el archivo existe y podra cargarse, mientras que si aparece “N” significa que
el archivo no existe.

c) Pulse [ENTER] para confirmar la operacion, una vez finalizada la carga, el equipo
volvera de forma automatica a la pantalla de medidas.

d) Pulse [ESC] para salir.
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Figura 4-28 Recuperacién de un archivo
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3) ERASE

Siga los pasos siguientes para borrar un archivo:

a) Seleccione “"ERASE" en la pantalla de operaciones con archivos mediante [ AJo[ V],

como se muestra en la figura 4-29.

b) Pulsel <« )ol » ]para seleccionar N° del archivo a borrar. Si aparece “Y” significa que

el archivo existe, y si aparece “N” significa que el archivo no existe.

c) Pulse [ENTER] para ejecutar la operacion de borrado, aparecera la palabra “SURE”

para confirmar la operacion, pulse entonces [ENTER] para borrar el archivo, o bien pulse
[ESC] para cancelar el borrado.

d) Pulse [ESC] para salir.
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Figura 4-29 Borrado de un archivo
4.2.16 Configuracion de las funciones del sistema

La configuracion del sistema incluye los siguientes items:

BUS: modo de BUS;

ADDR: direccion de GPIB;

BAUD: velocidad de comunicacion para el RS232C;
DELIM: simbolo de finalizacion;

FETCH: modo de fetch;

TRGEG: flanco de disparo del interfaz HANDLER;
HD: sefial de retencion del interfaz HANLDER;
ALARM: alarma del comparador;

SOUND: sonido de alarma;
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KBEEP: sonido de la teclas activado/desactivado;
KLOCK: bloqueo de las teclas activado/desactivado;
SAVE: Guardado de la configuracién del sistema

Siga los siguientes pasos para acceder a la pantalla de configuracion del sistema:

1. En la pantalla de test, pulse @I‘I , Y vera en la esquina izquierda.

2. Pulse para acceder a la pantalla de configuracién del sistema, como ve en la
figura 4-30.

Figura 4-30 Configuracién del sistema

1) BUS

Existen tres opciones para el bus:

OFF: Interfaces de comunicaciones desactivados;

RS232: Interfaz de comunicaciones RS232C activado, y GPIB desactivado;

GPIB: Interfaz de comunicaciones GPIB (IEEE488) activado, y RS232C desactivado.

Siga los siguientes pasos para seleccionar la opcion en BUS:

a) En la pantalla de configuracién del sistema, seleccione “BUS"” archivos mediante [ A ]
o [v], como se muestra en la figura 4-30.

b) Pulse [ €] o [ » ] para seleccionar “"RS232C", “GPIB” o “OFF".

c) Pulse [ENTER] para seleccionar la opcion o [ESC] para salir.

2) ADDR

La direccion de GPIB puede cambiarse entre 0 y 31.

Siga los siguientes pasos para seleccionar la direccion:

a) En la pantalla de configuracion del sistema, seleccione "ADDR” mediante [AJo[ V],

como se muestra en la figura 4-31.

b) Pulse [ €] o [ » ] para aumentar o disminuir la direccion.

c) Pulse [ENTER] para acceder a la modificacion de datos y comenzara a parpadear, a

continuacion pulse [ A1 o [ V] para seleccionar el dato a modificar, pulse [ €] o [ » ]

para cambiar el valor. A continuacion pulse [ENTER] para confirmar la modificacion, o
[ESC] para cancelarla.

d) Pulse [ESC] para salir.
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Figura 4-31 Configuracién de la direccion de comunicaciones GPIB

3) BAUD
El RS232C del AD2817 soporta 8 velocidades: 4800bps, 9600bps, 11520bps, 12800bps,
14400bps, 19200bps, 28800bps, y 38400bps.

Siga los siguientes pasos para seleccionar la velocidad:

a) En la pantalla de configuracién del sistema, seleccione "BAUD” mediante [ AJo[ V],
como se muestra en la figura 4-32.

b) Pulse [ €] o [ » ] para seleccionar la velocidad.

c) Pulse [ENTER] o [ESC] para salir.
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Figura 4-32 Configuracién de la velocidad

4) DELIM

El AD2817 permite enviar diversos simbolos de finalizacion:
LF: simbolo de cambio de linea (cddigo ASCII 10);
CR: simbolo enter (codigo ASCII);

CR+LF: enter + cambio de linea

Siga los siguientes pasos para seleccionar:

a) En la pantalla de configuracion del sistema, seleccione “DELIM” mediante[ A Jol[ V¥ 1,
como se muestra en la figura 4-33.

b) Pulsel <« Jol » lpara seleccionar el simbolo de finalizacidon que necesita configurarse.
c) Pulse [ENTER] o [ESC] para salir.
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Figura 4-33 Seleccién del simbolo de finalizacion

5) FETCH
El resultado de la medida puede automaticamente enviarse o requerirse cunado el
instrumento se comunica con un PC mediante RS232C o GPIB.

Siga los siguientes pasos para seleccionar:
a) Enla pantalla de configuracion del sistema, seleccione “FETCH” mediante[ A Jol V¥ 1,
como se muestra en la figura 4-34.
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b) Pulse [ €] o [ » ] para seleccionar el modo de fetch.
c) Pulse [ENTER] o [ESC] para salir.

Figura 4-34 Modo de Fetch

6) TRGEG

Se dispone de dos tipos de flancos de disparo:

RISE: La medida comienza con el flanco de subida del pulso de disparo;
FALL: La medida comienza con el flanco de bajada del pulso de disparo.

Siga los siguientes pasos configurar el flanco de disparo:

a) En la pantalla de configuracion del sistema, seleccione “TRIGER” mediantel A Jo[ V¥ ],
como se muestra en la figura 4-35.

b) Pulse [ €] o [ » ] para seleccionar el flanco de disparo.

c) Pulse [ENTER] o [ESC] para salir.
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Figura 4-35 Flanco de disparo

7) HDL
Siga los siguientes pasos configurar la retencion de sefial:
a) En la pantalla de configuracion del sistema, seleccione "HDL” mediante [Al o [ V],
como se muestra en la figura 4-36.
b) Pulse [ €] o [ » ] para seleccionar HOLD (retener) o CLEAR (borrar).
c) Pulse [ENTER] o [ESC] para salir.
LTI
11
L

|

— )

I
l

—

F- ¥
b

J
1
(]

14

Figura 4-36 Retencidn de sefial para el interfaz HANDLER

8) ALARM

El AD2817 dispone de una funcion de alarma para el resultado de la ordenacion.
OFF: alarma desactivada;

NOGO: alarma si no pasa (no correcto);

AUX: alarma en el bin auxiliar;

PASS: alarma el cualquier bin que pase
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Siga los siguientes pasos configurar la alarma:

a) En la pantalla de configuracion del sistema, seleccione "ALARM” mediante[ A Jo[ V],
como se muestra en la figura 4-37.

b) Pulse [ €] o [ » ] para seleccionar el modo de alarma.

c) Pulse [ENTER] o [ESC] para salir.

Figura 4-37 Configuracién de la alarma del comparador

9) SOUND

Existen 6 sonidos disponibles:
LO.SHT: bajo y corto;
LO.LON: bajo vy largo;
LO.TWO: dos cortos y bajos;
HI.SHT: alto y corto;
HILLON: altoy largo;
HIL.TWO: dos cortos y altos
Siga los siguientes pasos configurar los sonidos:

a) Enla pantalla de configuracion del sistema, seleccione “SOUND” mediantel A Jol ¥ ],
como se muestra en la figura 4-38.

b) Pulse [ €] o [ » ] para seleccionar el sonido.

c) Pulse [ENTER] o [ESC] para salir.

Figura 4-38 Sonido de alarma del comparador

10) KBEEP

Siga los siguientes pasos para configurar los sonidos de las teclas:

a) Enla pantalla de configuracion del sistema, seleccione “KBEEP” mediantel A Jo[ V],
como se muestra en la figura 4-39.

b) Pulse [ €] o [ » ] para activar o desactivar el sonido de las teclas.

c) Pulse [ENTER] o [ESC] para salir.
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Figura 4-39 Activar/desactivar el sonido de las teclas

11) KLOCK

Siga los siguientes pasos para configurar el bloqueo de las teclas.

a) En la pantalla de configuracidn del sistema, seleccione “KLOCK” mediantel A Jo[ V],
como se muestra en la figura 4-40.

b) Pulse [ €] o [ » ] para activar o desactivar el bloqueo de las teclas.

c) Pulse [ENTER] o [ESC] para salir.

Figura 4-40 Configuracién del bloqueo de las teclas

Una vez que se ha activado el bloqueo de las teclas, no se pueden utilizar las teclas de

funciones. Pulse [SHIFT, y a continuacion | SYSTEM para acceder a la opcién de

“"KLOCK"”, y pulse [ €] o [ » ] para desactivarla.

12) SAVE

Siga los siguientes pasos para guardar las configuraciones:

a) Seleccione "SAVE” mediante [A] o [ ¥ ], como se muestra en la figura 4-41.
b) Pulse [ENTER] para guardar las configuraciones.

C I
JTiy &

Figura 4-41 Configuracién de guardado del sistema
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Capitulo 5 Control Remoto

El AD2817 dispone del interfaz serie RS232C y opcionalmente del intefaz paralelo GPIB.
Ambos interfaces pueden usarse para controlar de forma remota al AD2817, pero no
pueden usarse al mismo tiempo. Los dos interfaces comparten las mismas instrucciones de
programacion, pero tienen distinta configuracion de hardware y diferentes protocolos de
comunicaciones. Este capitulo describe ambos interfaces y como utilizarlos.

5.1 Introduccion al interfaz RS232C

El interfaz RS232C pude usarse para controlar remotamente el AD2817, y puede también
usarse para controlar las fuentes bias de corriente DC fabricadas por nosotros como la
TH1773/TH1775. Todas las operaciones del panel frontal pueden realizarse desde un
ordenador via el interfaz serie.

5.1.1 Conexion RS232C

El interfaz RS232C se considera hoy en dia estandar de las comunicaciones en serie. EL RS
significa estandar recomendado, 232 es el nimero del estandar y C es la ultima revisién
del estandar. Los puertos serie de la mayoria de los instrumentos utilizan un subconjunto
de este estandar. El RS-232C completo especifica un conector tipo D de 25 pines de los
cuales se usan 22. La mayoria de estos pines no se necesitan para las comunicaciones
serie normales; a continuacion se enumeran las sefiales RS232 mas comunes.

., i Conector 25 Pin Conector 9 Pin
Funcion Caod. . .
N° de Pin N° de Pin
Request To Send RTS 4 7
Clear To Send CTS 5 8
Data Set Ready DSR 6 6
Data Carrier Detect DCD 8 1
Data Terminal Ready DTR 20 4
Transmitted Data TXD 3 3
Received Data RXD 2 2
Signal Ground
GND 7 5
Common

El AD2817 usa solo el subconjunto mas pequeio del estandar RS232C, las sefiales usadas
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se enumeran a continuacion.
Funcion Caod. N° Pin Conector de 9 pines
Transmitted Data TXD 3
Received Data RXD 2
Signal Ground GND 5
Common

El interfaz RS232 d
configuracion de los p

el AD2817 puede parecer diferente al estandar RS232C.

ines en el conector es la siguiente.

123 45

6 78 9

5.1.2 Comunicacion con un ordenador

® Diagrama de conexiones a un ordenador.

Ordenador
(controlador)

DTR(4)
DSR(6) :]

RXD(2) |« >< »(2) RXD
TXD(3) (3)TXD  AD2817
GND(5) (5) GND

RTS(7)
CTS(8) :j

La

Puede haber alguna diferencia entre el interfaz RS232 del AD2817 vy el interfaz estandar
RS232C. Puede realizar las conexiones del cable usted mismo, o bien pedir uno a nuestra

compaiia.

Nota: Pines4y 6, pines 7 y 8 estan unidos respectivamente en el lado del ordenador.

® Cuando el interfaz RS232C se usa para comunicarse con un ordenador, debera
seleccionarse el modo de bus RS232 de la forma siguiente.

1) Pulse |SYSTEM|, aparecera la pantalla System Config.

2) Mueva el

cursor al campo BusMode .

3) Pulse RS232 para seleccionar el modo de bus a RS232.

® Especificaciones del interfaz serie

Baud Rate
(velocidad)

4800 bps, 9600 bps, 11520 bps, 12800 bps, 14400
bps, 19200 bps, 28800 bps, 38400 bps

Bits de Datos

8 Bits
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Bits de parada 1 Bit

Bit paridad Ninguno

Fin de Secuencia | NL (Cddigo ASCII)
Conector DB9

® Protocolo de Software

1)

El controlador (PC) envia la instruccién usando el cédigo ASCII con NL como
caracter final. EI AD2817 ejecuta la instruccion después de recibir el caracter NL.

El caracter recibido por el AD2817 se enviara de nuevo al controlador (PC). El
controlador no enviara el caracter siguiente hasta que no se haya recibido el
correctamente el Ultimo caracter de retorno desde el AD2817. Si el controlador no
puede recibir el caracter enviado de nuevo por el AD2817, puede ser debido a los
siguientes motivos.

A. Elinterfaz serie no esta conectado correctamente.

B. Comprueba que la funcién RS232 esta activada y que la funcién TALK
ONLY esta desactivada.

C. Cuando el AD2817 esta ejecutando una instruccion de bus, no
aceptara ningun caracter a través del interfaz serie al mismo tiempo, v el
caracter enviado por el controlador (PC) se ignorara. Para asegurarse de
que la instruccidn se envia y recibe correctamente, el caracter sin un

caracter de retorno debera enviarse de nuevo por el controlador (PC).

El AD2817 envia informacidn bajo las dos condiciones siguientes. La primera es
cuando se recibe un caracter normalmente; el AD2817 enviara el mismo caracter
como respuesta. La segunda es cuando se recibe una instruccion de consulta; el
AD2817 enviara la respuesta a la consulta.

Una vez que se recibe la instruccion para una consulta, el AD2817 enviara la
respuesta con la informacion requerida inmediatamente incluso si no se ha
ejecutado completamente la instruccidn. O sea que si la instruccion contiene dos
consultas, el controlador (PC) debera leer las respuestas dos veces. Se
recomienda que cada instruccidon contenga una Unica consulta.

Un respuesta a una consulta se envia en cédigo ASCII con el caracter NL como
caracter terminador.

Varias respuestas a consultas se enviaran de forma continua con un intervalo de
1ms. El controlador debera estar listo para recibir las respuestas; en caso
contrario la informacion de la respuesta se perdera.

El controlador (PC) debera recibir en la respuesta el caracter de finalizacion NL.
En caso contrario se confundira un caracter de finalizacion NL con una caracter
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que se haya devuelto. Al mismo tiempo, el controlador (PC) debera recibir el
ultimo caracter devuelto antes de recibir la respuesta a la consulta.

8) Para algunas instrucciones que necesitan bastante tiempo para ejecutarse, como
por ejemplo la instruccién Correction, el controlador (PC) debera mantenerse a la
espera para evitar que la siguiente instruccién se pierda mientras el AD2817 esta
todavia ejecutando la instruccion actual.

® Programa de ejemplo para el interfaz serie

Este es un programa de ejemplo escrito en lenguaje C que se ejecuta bajo el entorno DOS.
La funcién principal puede ampliarse por los usuarios, y las otras sub-funciones le ensefian
como introducir o enviar una cadena de caracteres usando el interfaz RS232.

#define PORT 0

#include "dos.h"

#include "stdio.h"

#include "stdlib.h"

#include "ctype.h"

#include "conio.h"

void port_init( int port,unsigned char code );

int check_stat( int port ); /* lee el estado del puerto serie (16bit) */

void send_port( int port,char c ); /* envia un caracter al puerto serie */

char read_port( int port ); /* recibe un caracter del puerto serie */

void string_wr( char *ps ); /* escribe una cadena de caracteres en el puerto serie */
void string_rd( char *ps); /* lee una cadena de caracteres desde el puerto serie */
char input[256]; /* consulta el buffer de recibir */

main()

{

port_init( PORT,0xe3 );/* inicializa el puerto serie:baud = 9600,sin paridad,1 bit stop,8
bit data */

string_wr( "trig:sour bus;*trg" );

string_rd( input );

printf( "\n%s",input );

string_wr( "freq 10khz" );

string_wr( "func:imp:apar cs;bpar d" );

string_wr( "voltage:level 0.3v" );

/* escribe una cadena de caracteres en el puerto serie */
void string_wr( char *ps )

{

unsigned char c;
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int m,n;
while( check_stat(PORT) & 256 ) read_port( PORT );/* lee datos hasta llegar al nulo */

for( m = 1000;m;m-- ) /* protocolo de comunicacion: espera hasta que esté listo*/
{ send_port( PORT,0xaa );
for( n = 100;n;n--)
{
delay( 2 ); /* esperar alrededor de 2ms */
if( kbhit() && ( getch() == 27)) /* si se pulsa la tecla escape */
{ printf( "\nE20:Escritura en el puerto serie cancelada!" );
exit(1);
by
if( check_stat(PORT) & 256 )
{ ¢ = read_port( PORT );
break;
by
by
if( n ) break;/*AD2817 no esta listo para recibir */
by
if( ¢ '= Oxcc )/* comprueba recepcion */
{ printf( "\nE10: Fallo en el protocolo de comunicaciéon!" );
exit(1);
by

/* protocolo de comunicacion correcto, comienza e enviar la cadena de caracteres */
for(;*ps; )
{
send_port( PORT, *ps++ );
delay(2);
by
send_port( PORT,"\n' );
delay(2);
by

/* lee una cadena de caracteres desde el puerto serie */
void string_rd( char *ps )

{
unsigned char c,i;
for(i = 0;i < 255;i++ ) /* lectura max. 256 caracteres */
{

while( ! (check_stat(PORT) & 256) ) /* espera a recibir la sefial de listo */
if( kbhit() && (getch() == 27) ) /* si se pulsa la tecla escape */
{ printf( "\nE21:Lectura del puerto serie cancelada!" );
exit(1);
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¢ = read_port( PORT );
if( ¢ == Oxcc ) continue;/*saltar los demas caracteres del protocolo de
comunicacion*/
if( c =="\n") break;
*ps = ¢;
ps++;
by
*ps = 0;
by

/* envia un caracter al puerto serie */
void send_port( int port,char c )

{
union REGS r;
r.x.dx = port; /* puerto serie */
rh.ah =1; /* funcionl int14 :enviar caracter */
rh.al =c; /* caracter a enviar */

int86( 0x14,&r,&r );
if( rh.ah & 128 ) /* comprobar ah.7,si definida por int86( 0x14,&nr&r ), significa
error de transmision */
{ printf( "\nE0O:Error de envio por el puerto serie!" );
exit(1);
by
by

/* lee un caracter desde el puerto serie */
char read_port( int port )
{ union REGS r;

r.x.dx = port; /* puerto serie */
r.h.ah = 2; /* funcion2 int14 :lee caracter */
int86( 0x14,&r,&r );
if( rh.ah & 128) /* Si ah.7 se ha definido, significa un error de transmision */
{ printf( "\nEO1:Error de lectura del puerto serie!" );
exit(1);
by
return r.h.al;

/* comprobar el estado del puerto serie */
int check_stat( int port )
{ union REGS r;
r.x.dx = port; /* puerto serie */
rh.ah = 3; /* funcié3 int14 : lee el estado */
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int86( 0x14,&r&r );
return r.x.ax; /* ax.7 muestra la operacidn serie, ax.8 muestra que esta listo
para recibir el puerto serie */

}

/* inicializa el puerto serie */
void port_init( int port,unsigned char code )
{ union REGS r;

r.x.dx = port; /* puerto serie */

r.h.ah = 0; /* funcién0 int14 :inicializa el puerto serie */
r.h.al = code; /* cddigo de inicializacion */

int86( 0x14,&r,&r );

}

5.2 Introduccion al interfaz GPIB

5.2.1 Conexion GPIB

Cuando se configura un sistema GPIB, deben tenerse en cuenta las siguientes restricciones.
La longitud total del cable en un bus debe de ser menor o igual que dos veces (en metros)
el nimero de dispositivos conectados en el bus (el controlador GPIB cuenta también como
un dispositivo) y la longitud total del cable no puede exceder los 20 metros.

® Se pueden conectar un maximo de 15 dispositivos el un bus GPIB.

® No existen restricciones acerca de como se conectan los cables. Sin embargo, se
recomienda que no se pongan juntos mas de 4 conectores en el mismo dispositivo., ya
que la estructura resultante podria ejercer demasiada fuerza en el conector del
dispositivo y danarlo.

O (=) ©

Figura 5-1 Conector GPIB
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Tipica interconexion GPIB N° 1

N

—

Device A

=

Device B

|

Device C

Figura 5-2 Interconexién GPIB tipica N° 1

Tipica interconexion GPIB N° 2

\:—:

Device A

Device B | Device C |

Figura 5-3 Interconexion GPIB tipica N°© 2
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5.2.2 Funciones del interfaz GPIB

Las funciones del GPIB del AD2817 se listan en la siguiente tabla.

Codigo Funcion

SH1 | Complete Source Handshake capability

AH1 Complete Acceptor Handshake capability

T3 Basic Talker; Talk-Only; unaddressed if MLA; no serial poll
L3 Basic Listener; unaddressed if MTA; no Listen Only

RL1 Remote/Local capability

DC1 Device Clear capability

DT1 Device Trigger capability

Cco No Controller capability
El Drivers are open-collector

5.2.3 Direccion de GPIB

La direccion GPIB del AD2817 se almacena en la memoria no volatil y puede definirse

cualquiera entre 0 y 30 mediante el sistema de entrada del panel frontal en la pantalla de
configuracion del sistema. EI AD2817 viene de fabrica con la direccién GPIB n° 8. Para
mayor informacion, refiérase al apartado " 4.2.16 Direccién GPIB".

5.2.4 Funciones del bus GPIB

El AD2817 respondera a las siguientes instrucciones del bus.

® ABORT I/O (IFC)

ABORT I/O (IFC linea de control VERDADERA) detiene todas las actividades del bus y
deselecciona el AD2817.

® DEVICE CLEAR (SDC o DCL)

Esta instruccion puede usarse con una direccion para borrar un determinado dispositivo
(SDC : selected device clear) o bien usarse sin una direccion para borrar todos los
dispositivos (DCL : device clear all). El buffer de entrada se borrar, el buffer de salida se
borrar y el bit 4 (MAV bit) del byte de estado se pone a “0”, cuando el AD2817 recibe esta
instruccion.

® LOCAL (GTL)

LOCAL devuelve el control de un dispositivo que esté escuchando al panel frontal.

® REMOTE (RMT)

REMOTE pone al AD2817 en modo remoto. Cuando se envia esta instruccion, se
deshabilita todas las teclas del panel frontal con la excepcion de LOCAL .

® TRIGGER (GET)

Habilita en el AD2817 la instruccion de disparo TRIGGER. Esta instruccion puede enviarse a
un dispositivo seleccionado o a todos los dispositivos direccionados como escuchadores en
el bus GPIB. El AD2817 debe primero direccionarse como escuchador, y segundo, el modo
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de disparo debe de estar configurado en BUS antes de que se envia la instruccion de
disparo. Esta instruccidn es igual que la instruccién SCPI TRIG+FETCh? o la instruccion
comun *TRG.

5.2.5 Formato de Datos

El AD2817 saca los resultados de las medidas mediante cédigo ASCII a través del bus GPIB.
El formato 1 es usado por las pantallas MeasDisplay , BinNo. Disp y Bin Count
mientras que el formato 2 es usado por la pantalla List Sweep. Los dos formatos se
describen a continuacién.

COMP: OFF
o - COMP: oM —
S R S TATUS: !
<GATA A= <DATA B> =S TATUS: <BIN Mo.>

Figura 5-4 Formato de datos 1

Los formatos de <DATA A>, <DATA B>, y <BIN> son los siguientes.
® Formato de <DATA A> y <DATA B>:
El formato de datos de para <DATA A> (datos de medida del parametro primario), y
<DATA B> (datos de medida del parametro secundario) usa el formato de longitud fija de
12 caracteres ASCII de | manera siguiente.

SN.NNNNNESNN

(S: +/-,N: 0 a9, E: signo de exponente)
® Formato de <BIN>:

Los datos del <BIN No.> muestran los resultados de la ordenacidn de la manera siguiente.

Resultado
Dato .,
ordenacion
BIN 1
BIN 2
BIN 3
AUX_BIN
5 OUT_OF_BINS

El dato <BIN No.> se produce junto con los datos de la medida sdlo cuando la funcion del

S WN (=

comparador esta definida como activa ON.
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Capitulo 6 Interfaz Handler

6.1

Informacién general

El interfaz handler produce sefales para indicar que la medida se ha completado,

resultados de ordenacién de los bin producidos por la funcién del comparador, y resultados

Go/No-Go de la lista de barrido del comparador. El interfaz handler dispone también de una

entrada para una sefial externa de disparo. Usando estas sefiales, el AD2817 puede

combinarse facilmente con un manipulador de componentes y un sistema controlador para

automatizar completamente la prueba de componentes, ordenacién, y control de calidad

para aumentar la eficacia de la produccion. La tabla 9-1 lista las especificaciones del

interfaz handler.

Especificaciones
Salida de las
decisiones del | N© de bin, salida de los, y estado de rechazos
comparador

Senal de salida

Decisiones de salida

IN/OUT en cada punto de barrido y pasa/falla

) para la lista de .
(Negativa ] para el resultado de comparaciones
barrido del )
verdadera, secuenciales
comparador
colector abierto, ) —
] IDX Medida analdgica completa
opto-aislada)
Medida completa finalizada.
EOM No se muestra el tiempo en la pantalla BinNo.
Tiempo incluido en la pagina de la lista de
barrido.
Sefal de entrada ) )
TRIG Disparo externo, ancho de pulso width>1ps

(Opto-aislada)

Tabla 6-1 Especificaciones del interfaz handler
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6.2 Definicion de las Senales

Pin No. | Nombre Senal | Descripcion

1 /BIN1 Decisiones de salida de la ordenacion de los bin.

2 /BIN2 Todas las sefiales de salida de los bin estan opto-aisladas y

3 /BIN3 de colector abierto.

4 NC Sin conexion

5 NC Sin conexion

6 NC Sin conexion

7 NC Sin conexion

8 NC Sin conexion

9 NC Sin conexion

10 JOUT Decisiones de salida de los bin.

11 JAUX Todas las sefiales de salida de los bin estan opto-aisladas y
de colector abierto.

12 /TRIG Disparo externo:

13 /TRIG El AD2817 se dispara en el flanco de subida de un pulso
aplicado a este pin cuando el modo de disparo se configura
al modo EXT.

14 EXV2 Tension DC externa 2:

15 EXV2 Pines para suministrar tension DC para el control de las
sefiales aisladas (/TRIG, /IDX, /EOM). La configuracion de
los puentes internos debera cambiarse cuando se use una
tension interna.

16 VCC Suministro de tension interna (maximo 100 mA)

17 La configuracion de los puentes internos debera cambiarse

18 cuando se use una tension interna.

19 /PHI Rechazo superior del parametro primario:

El valor de la medida es mayor que el valor del limite
superior de BIN1-BIN3.

20 /PLO Rechazo inferior del parametro primario:

El valor de la medida es menor que el valor del limite inferior
de BIN1-BIN3.

21 /SREJ Rechazo del parametro secundario:

El valor de la medida no esta dentro del rango de los limites
fijados para el parametro secundario.

22 NC Sin conexion

23 NC Sin conexion

24 NC Sin conexion

25 NC Sin conexion

26 NC Sin conexion

27 EXTV1 Tension DC externa 1:

28 EXTV1 Pines para suministrar tensién DC para el control de las
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sefales aisladas, /BIN1-/BIN3, /AUX, /OUT, /PHI, /PLO,
/SREJ. La configuracion de los puentes internos debera
cambiarse cuando se use una tension interna.
29 NC Sin conexion
30 /IDX Se produce la sefal /IDX cuando se completa una medida
analdgica y el AD2817 queda listo para que el siguiente DUT
se conecte a los terminales desconocidos. Los datos
medidos, no son sin embargo validos hasta que no se
produzca la sefial /EOM.
31 JEOM Final de la medida:
Esta sefal se produce cuando los datos medidos y los
resultados de las comparaciones son validos.
32 COM2 Comun para EXTV2
33 CcoM2
34 coMmi Comun para EXTV1
35 com1
36 com1
Tabla 6-2 Asignacion de los pines para la funcion del comparador
A
PHI (OUT)
Parametro BIN 1
Primario
SREJ (AUX) | BIN2 | ope3 cAUX)
BIN 3
PLO (OUT)
Parametro secundario
Figura 6-1 Ejemplo del area de las sefiales /PHI, /PLO, /SREJ
O O

Figura 6-2 Pines del conector del interfaz handler
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T1 T2 T3
/TRIG
/IDX /
/EOM /
\
Result previous valid data /\ valid data hold or clear
|
one measurement period s ext period
Time

measurem

calculating &| [ display

comparing ]

measurem

setup ent time time ent delay
Tiempo Valor Min. Valor Max.
T1 Anchura del pulso del disparo | 10us
T2 Comienzo y configuracién de | 200us 2ms

la medida Ous
T3 Tiempo de espera del disparo

16ms+9T
Tiempo de medida—rapido 80ms+9T
—~medio 320ms+4T
—lento 10ms
Calculando tiempo de retencion | 15ms
Tiempo de visualizacion Oms

El siguiente disparo valido
memorizara desde esta medida.
20T a f<1kHz

20T a f<1kHz

320ms+9T a f>1kHz

se

Retardo de la medida

Figura 6-3 Diagrama de tiempos
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6.3 Caracteristicas eléctricas

6.3.1 Salidas DC aisladas

Cada salida DC (pines 1 al 11, pines 19 al 21, pines 30 al 31) estan aislados una salida opto

acoplada de colector abierto. La tension de salida de cada linea se ajusta mediante una

resistencia de la placa del interfaz handler. Esta resistencias pueden conectarse a la tension

interna (+5V), 0o a una tension aplicada externa ( EXTV: +5V a +24V) mediante

configuracion de puentes internos (jumpers).

Las caracteristicas eléctricas de las salidas DC aisladas son de dos tipos (Ver Tabla 6-4).

Puesto que la fuente de alimentacion para la salida de comparacion y las salidas de las

sefales de control son diferentes, se proporcionan dos circuitos comunes (COM1, COM2).

. Tension de salida Corriente L.
Seiiales de salida - L Circuito comun
Bajo Alto maxima
Seiiales de Tension interna: Circuito
comparacion comun (GND)
/BIN1 - /BIN3 <05V | +5Va+24V 6mMA
/OUT /AUX Tension externa (EXTV1):
[PHI /PLO COM1
ISREJ
Seiiales de control Tension interna: Circuito
/IDX comun (GND)
[EOM <0.5V +5V a +24V 6mA
Tension externa (EXTV2):
COM2

Figura 6-4 DC Caracteristicas eléctricas de las salidas aisladas
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Figura 6-5 Posicion y configuracion de los jumpers del interfaz HANDLER

HANDLER interface board

HANDLER interface connector

internal +5V power V§§ X 45| e
J203

pull-up resistance 4.7k

[F]
D
”N

§§E /IDX
o e < | jeom
3233 | comz

T@sz

grounding

*Posicion por defecto

Figura 6-6 Diagrama simplificado de las sefiales de salida de control

HANDLER interface board HANDLER interface connector
internal +5V power V; 2728 | Exvi
J201
pull-up resistance 4.7k
= <
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v < e
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T 91| /BINg
S o< | our
v 4| o
R 19| /eI
e 26 | spLo
m e GIREE
343536 | comt
@JZOZ
= grounding * Posicion por defecto

Figura 6-7 Diagrama simplificado de las sefiales de salida de ordenacién
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6.3.2 Entrada DC aislada

HANDLER interface board
HANDLER interface connector
Iternal +5V power e
\ HESC | Exv2
J203
A
:@_ 680t ki ' 12,10 < /TRIG
o T2ZR—
e
trigger resistance with 3205
limit current
3233~ | com2
J204
= grounding
* Posicion por defecto

Figura 6-8 Diagrama simplificado de las sefiales de entrada de disparo del
interfaz HANDLER

internal +5V power B2
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157K 1
J203 %:ib -
P

12,13

- L trigger
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CoM

Figura 6-9 Relé para el control del disparo

internal +5V power v 1415 <__EX¥2_|EXV
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trigger resistahce trigger

g edge |
with 9 coM

Figura 6-10 Sefales de disparo e inversor
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Capitulo 7 Embalaje y Garantia

7.1 Embalaje

El contenido del embalaje es el siguiente:

Descripcion Cantidad
AD2817 LCR instrumento 1
AD26005 conjunto de pruebas
AD26011 cable para pruebas Kelvin
AD26010 placa para cortos
AD26038 conjunto de pruebas para transformadores
Cable de alimentacion AC
Fusible 1A
Manual de usuario
Certificado de calidad

. Tarjeta de garantia
11. Informe de pruebas

© 0N TR WD =

—
o
= o = =N e e e

Compruebe el contenido de la caja cuando reciba el equipo. Si el contenido esta
incompleto, si hay dafios mecanicos, o el instrumento no pasa los test de arranque al
encenderlo, contacte por favor inmediatamente con nuestra compaiia o distribuidor
autorizado (El interfaz IEEE488 es opcional).

7.2 Garantia

Este producto de AD Instruments estd garantizado contra defectos en los materiales y
manufactura durante un periodo de un afio desde la fecha de compra o fecha de envio.
Durante el periodo de garantia, AD INSTRUMENTS podra, bien reparar o reemplazar los
productos que se demuestren que estan defectuosos. Cuando el producto necesite
reparacion, sera necesaria la presentacion de la tarjeta de garantia o factura de compra.

La garantia precedente no cubrira defectos que resulten de un uso o mantenimiento
inadecuado por parte del comprador, o de los interfaces que se conecten, modificaciones
no autorizadas, manejo fuera de las especificaciones ambientales o del entorno de trabajo.
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OPERATION MANUAL

AD2817C LCR Meter
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Chapter 1 General Introduction

Thank you for purchasing our product. The contents of the shipment should be as listed in
the packing list. If the contents are incomplete, if there is mechanical damage or defect, or
if the instrument does not pass the power-on self tests, please notify our company.

1.7 Foreword

AD2817C is a precision LCR meter with high accuracy, good stability, and wide
measurement range. Controlled by a 16 bits MPU, AD2817C can be used for evaluating LCR
components, materials and semiconductor devices over a wide range of frequencies (50 Hz
to 100 kHz) and test signal levels (0.1V, 0.3V, 1V). With its powerful function, excellent
performance, perspicuous LCD display and easy menu operation, AD2817A is suitable for
high speed measurement need on product line and high accuracy and stability
measurement need in laboratory. By using the Handler interface, IEEE488 interface
(optional), and RS232C interface, AD2817A can easily be used for automatic test system
and computer remote control.

The instrument provides variable test conditions, typical conditions are as follows:

® Test signal frequency
10 typical frequency points available from 50 Hz to 100 kHz: 50Hz, 60Hz, 100Hz,
120Hz, 1kHz, 10kHz, 20kHz, 40kHz, 50kHz, 100kHz.

® Test signal level
Programmable signal level from 0.01 V to 2.00 V in 0.01 V resolution.

® Measurement speed
Fast, Medium and Slow measurement speed can be selected. Using the averaging rate
(from 1 to 255 programmable) function, you can get more stable measurement
results.

® Constant selectable source resistance
30 Q or 100Q

® DC bias
DC bias voltage and current are available.

® Correction function
The OPEN, SHORT correction for correcting the stray admittance, the residual
impedance, and the other errors can be performed. The correction function has two
kinds of correction methods. In one method the open and short correction can be
performed at all of the frequency points, and in the other method the open, short
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correction can be performed at the frequency points you specify.

AD2817C provides 3 display modes and 2 kinds of sorting modes:

Direct: The actual measurement results are displayed.

Absolute deviation (AABS): The difference between the measured value of the
DUT and a previously stored reference value are displayed.

Percentage deviation (A4%): The difference between the measured value of the
DUT and a previously stored reference value are displayed as a percentage of the
reference value.

Component sorting: Two comparison modes, absolute deviation and percent
deviation can be used.

4-bin sorting: 3 PASS bins, 1 FAIL bin, and 1 AUXiliary BIN.

AD2817C provides several communication interfaces which make it easy to output the

measurement results to other equipments (for example computers), or build an automatic

test system.

RS232C interface: RS232C interface makes it easy to communicate with other
quipments. You can set the measurement functions and input the parameters through
RS232C interface instead of keyboard on front panel.

IEEE488 interface (optional): 1EEE488 interface helps instrument to build an
automatic test system with computer and other measurement instruments.
Command of RS232C and IEEE488 interfaces are programmed in the format of
common SCPI.

HANDLER interface: By using the handler interface, the instrument can easily be
combined with a component handler, and a system controller to fully automate
component testing, sorting, and quality control data processing.

AD2817C has the file function to store the set parameters, limit parameters and list sweep

parameters as a file in the internal nonvolatile memory, so that the setups can be easily

reloaded, and the defult file will be automatically reloaded when AD2817C is turned on.

1.8 Operating Conditions

1.2.1 Power requirements

Vitage: 220V (1£10%)
Frequency: 50Hz/60Hz (1+5%)
Power: <50VA

1.2.2 Opearing temperature and humidity

Temperature: 0°C~40°C
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Humidity: <90%RH
1.2.3 Warm-up time

More than 20 minutes after the instrument is turned on.
1.2.4 Notices

® Please do not operate the instrument in the place that is vibrative, dusty, under direct
sunlight, or where there is corrosive air.

® Although the instrument has been specially designed for reducing the noise cased by
ac power, a place with low noise is still recommended. If this cannot be arranged,
please make sure to use power filter for the instrument.

® Please store the instrument in the place where temperature is between 5°C and 40°C,
humidity is less then 85% RH. If the instrument will not be put in use for a time,
please have it properly packed with its original box or a similar box for storing.

® Don't frequently turn on and off the instrument, doing so will lead to the loss of the
calibrated data and the data saved by users.

1.9 Dimensions & Weight

Dimensions: 270X 120 380 (mm?®)
Weight: approx. 3kg

1.10 Safety Summary

The following general safety precautions must be observed during all phases of operation,
service, and repair of this instrument.

® Ground the instrument
To avoid electric shock hazard, the instrument chassis and cabinet must be connected to a
safety earth ground by the supplied power cable with earth blade.

® DO NOT operate in an explosive atmosphere
Do not operate the instrument in the presence of flammable gasses or fumes. Operation of
any electrical instrument in such an environment constitutes a definite safety hazard.

® Keep the instrument away from live circuits

Operator can not remove instrument’s cover. Component replacement and internal
adjustments must be made by qualified maintenance personnel. Do not replace
components with the power cable connected. Under certain conditions, dangerous
voltages may exist even with the power cable removed. To avoid injuries, always
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disconnect power and discharge circuits before touching them.

® DO NOT attempt service or adjustment alone
Do not attempt internal service or adjustment unless another person, capable of rendering
first aid and resuscitation, is present.

® DO NOT substitute parts or modify instrument

Because of the danger of introducing additional hazards, do not install substitute parts or
perform unauthorized modifications to the instrument. Return the instrument to our Sales
and Service Office for service and repair to ensure that safety features are maintained.

1.11 Electromagnetic Compatibility

This product has been designed and tested to the requirements of the Electromagnetic
Compatibility (EMC) Directive. To use a properly shielded cable or shielded coaxial cable to
connect each of the ports to their respective controllers, peripherals, equipments or
devices may ensure to meet the requirements.

1.12 Symbols and Abbreviations

ABS absolute

ADDR address

ALCZ auto LCZ

ASCII American Standard Code for Information Interchange
AUX auxailiary

BIASM bias mode

BINN bin nhumber

COMP compare

Cs equivalent serial capacitance
Cp equivalent parallel capacitance
D dissipation factor

DCL device clear

DCHR discharge

DCR DC resistance

DELIM delimiter

DIR direct

DUT the device under test

EXT external

EOM end of measurement
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EOI end or identify

ESR equivalent serial resistance

FREQ frequency

GTL go to local

GET group execution trigger

GPIB general-purpose interface Bus

HDL Handler interface

IDX index

IFC interface clear

INT internal

KBEEP kep beep

KLOCK key lock

L2A primary inductance by 2-wire measurement
L2B secondary inductance by 2-wire measurement
LCD liquid crystal display

LCR inductance, capacitance, resistance
LCz inductance, capacitance, impedance
Lk leakage inductance

Lp equivalent parallel inductance

Ls equivalent serial inductance

M mutual inductance

MAN manual

N turns ratio

NOM nominal value

PARA A parameter A
PARA B parameter B

PER percentage

PHI primary high

PLO primary low

Q quality factor

R resistance, real part of impedance

R2 DC resistance by 2-wire measurement
RMT remote control

Rs equivalent serial resistance

RS recommandation standard

Rp equivalent parallel resistance

SCPI standard command of programmable instruments

SDC selected device clear
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SEC secondary parameter

SMD surface mount devices

SREJ] secondary reject

SRES source resistor

TRGEG trigger edge

TRIG trigger

X reactance, imaginary part of impedance
Z impedance

0 phase angle

4TP 4-terminal pair
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Chapter 2 Basic Specifications

2.4 Measurement Functions

2.1.1 Measurement parameters

L: inductance C: capacitance R: resistance
Z: impedance X: reactance
D: dissipation 0: phase angle Q: quality factor

DCR: DC resistance

Transformer parameters:

L2A: primary inductance L2B: secondary inductance
N,1/N: turns ratio M: mutual inductance R2: DC resistance

2.1.2 Combinations of measurement parameters

Primary paratmeter Secondary parameters
L ° (angle), 6r (radian), R, X, Q, D
C 8° (angle), Or (radian), R, X, Q, D
R ° (angle), 6r (radian), R, X, Q, D
z B° (angle), 6r (radian), R, X, Q, D

A\Wy /4

Note: Suffix “s” means series; suffix “p” means parallel.
2.1.3 Equivalent mode

Series and parallel

Circuit mode Dissipation Conversion
Lp
Ls=Lp/(1+D?)
— —o D=2xrFLp/Rp=1
- mFLp/Rp=1/Q Rs=RpD%/(1+D?)
L il
Lp=(1+D?)Ls
L= Fiz D=Rs/2nFLs=1
o — 1o S/2nFLs=1/Q Rp=(1+D?)Rs/D?
le—|
Cs=(1+D?)Cp
o— —o D=1/2rFCpRp=1
¢ ’ [2FCPRP=1IQ | pe—rpp?/(14D7%)
cp I
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Cp=Cs/(1+D?

D=2nFCsRs=1/Q Rp=Rs(1+D?%)/D?

Q=Xs/Rs, D=Rs/Xs, Xs=1/2 n FCs=2 n FLs
Note: Suffix “s” means series; suffix “p” means parallel.

The real-world capacitor, resistor and inductor are not ideal, but component of complex
impedance in the form of serial connection or parallel connection. The instrument
calculates necessary values according to equivalent circuit connected in series or parallel.
And different result will be obtained in different circuits, differing in different components.

Two equivalent modes can be conversed through some formulas, and Q and D don't
change in different modes, as shown in the above figure.

Generally speaking, component with low impedance (such as large capacitor and small
inductor) is usually measured in series mode, and component with high impedance (such
as small capacitor and large inductor) is usually measured in parallel mode. And the
equivalent mode can be decided according to the application of component. If a capacitor
is used for power filtering, series mode is the best choice, and if it's used for LC oscillat
circuit, parallel mode should be selected.

2.1.4 Range

Auto, Manual
9 ranges for LCR measurement
10 ranges for DCR measurement

2.1.5 Trigger mode
Internal, External, Manual, Bus

Internal: When the trigger mode is set to INTernal trigger mode, the instrument

continuously repeats measurements.

External: When the trigger mode is set to EXTernal, the instrument performs a single
measurement every time a low-to-high transition TTL level signal is applied to
the Handler interface on the rear panel.

BUS: When the trigger mode is set to BUS trigger mode, the instrument performs a
single measurement every time the *TRG common command is sent to
AD2817C via GPIB. The BUS trigger mode cannot be set on the front panel.
Send the TRIGger:SOURce BUS command via GPIB or RS232C to set the
trigger mode to the BUS trigger mode.

Manual: When the trigger mode is set to MANual trigger mode, the instrument performs
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a single measurement every time when TRIGGER key on the front panel is
pressed.

2.1.6 Measuremetn delay

Waiting time after measurement completes. If HANDLER interface clear has been set,
signal on HANDLER interface will be cancelled after delay.

2.1.7 Measurement terminal mode

Common measurement: 4-terminal pair

Hcur: high current (abbreaviation: Hc) Lcur: low current (abbreaviation: Lc)
Hpot: high potential (abbreaviation: Hp) Lpot: low potential (abbreaviation: Lp)
Transformer measurement: 2-terminal

Hpot---Lpot: transformer’s primary (winding A)

Hcur---Lcur: transformer’s secondary (winding B)

Note: Make sure shielding terminals of Hcur and Lcur are reliably short with low impedance
when the test fixtures or cables used don't come standard with the instrument.

2.1.8 Measurement speed

Measurement speed can be affected by test frequency, integral time, value of component,
display mode, range mode, average times and comparator. And the following parameters
are evaluated at the status of frequency of 10kHz, range hold, comparator off, no
communication interface, which is possibly maximum values:

FAST: about 20meas/sec

MED: about 10meas/sec

SLOW: about 2meas/sec

At the frequency of being lower than 1kHz, measurement speed will slow down. And
transformer parameter measurement at the same conditions, especially resistance

measurement, will have lower speed.
2.1.9 Filtering depth
1~99, programmable

2.1.10 Basic accuracy

0.1%
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2.5 Test Signal

2.2.1 Test singal frequency

10 typical frequencies: 50Hz, 60Hz, 100Hz, 120Hz, 1kHz, 10kHz, 20kHz, 40kHz, 50kHz,
100kHz.
Frequency accuracy: 0.02%

2.2.2 Test signal level

3 test levels: 0.1V, 0.3V, 1V
Accuracy: £(10% X set value+2mV)

2.2.3 Output impedance
30Q+5%, 100+5% (fixed at 10092 source impedance at bias mode)
2.2.4 Bias

Internal bias voltage: fixed +2V, -2V
Internal bias voltage: externally adjusted -5V~+5v
If bias current mode is selected, the value of bias current is
b - Vb
Rs + Rx
Where, Vb is bias voltage, Rs is source resistance (1009), Rx is DC resistance of the device
under test.

Bias current is adjustable within the range from -50mA to +50maA.

2.2.5 Measurement display range

Parameter Display range
L 0.001pH~99.999kH
C 0.001pF~9999.9uF
R, X, 2 0.0001Q2~-99.999MQ
DCR, R2 0.01mQ~1.9999MQ
L2A, L2B 0.001pH~99.999kH
D 0.0001~9.9999
Q 0.0001~9999.9
6 Angle: -179.99°~179.99°
Radian: -3.1415~3.1415
% -99.999%~-999.99%

If non-percentage data is out of display range, it will be displayed as 99999.

10
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2.6 Function

2.3.1 Correction

Open correction: to eliminate measurement errors due to parasitic stray admittance (C,
G) of the test fixture.

Short correction: to eliminate measurement errors due to parasitic residual impedances
(L, R) of the test fixture.

Cable length calibration:

Om: to measure with terminal fixture;

1m: to measure with 1m cable of TH26009, TH26011

CUST: to calibrate with cable of required length. And the shipped instrument hasn’t been
performed calibration.

Correction function can be turned off.
2.3.2 Comparator

The instrument can perform multi-bin sorting and support signal output of HANDLER
interface.

BIN1 to BIN3: Both primary and secondary measurement parameters are within limits.
OUT BIN: Primary parameter is not within limits. Or primary parameter is within limits,
secondary parameter is not within limits, and AUX bin is off.

AUX BIN: Primary parameter is within limits, but whose secondary parameter

measurement result is not within limits.

Sorting mode:

ABS (absolute deviation): absolute deviation between measured result and nominal
value is compared with bin limit.

PER (percentage deviation): percentage deviation between measured result and

nominal value is compared with bin limit.
2.3.3 Parameter display

Direct: The actual measured values will be displayed.
4 : Absolute devation between measured result and nominal value is displayed.
4 %: Percentage deviation between measured result and nominal value is displayed.

2.3.4 Transformer parameter measurement

AD2817C has the function of measuring basic parameters of single transformer through
2-wire mode. And special test fixture should be used at the time of transformer

measurement.
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2-wire measurement mode has less accuracy than 4-wire measurement mode.
2.3.5 Automatic LCZ

The instrument automatically selects L, C, Z and equivalent mode according to impedance
characteristics of the device under test, to automatically recogonize unkown and mixing
components.

At AUTO mode, primary and secondary parameters are selected according to impedance

angle:
Impedance angle | Primary and secondary parameters
6>5° L-Q
B<-5° C-D
others Z-6

Equivalent mode is selected according to impedance:

Impedance Equivalent mode
Z>1kQ parallel
Z<1kQ series

Keep the original parameter at similar status of short circuit or open circuit. If primary and
secondary parameters are modified, automatic LCZ function will be cancelled.

2.3.6 Discharging test

The instrument is operated with external bias, and generally external bias source has DC
isolated circuit. When discharging function is turned on, the instrument will perform
low-impedance discharge on sampling path to reduce the effect on test accuracy and
speed caused by charge on isolated capacitance. Low impedance lasts for 10 to 20ms.

2.3.7 Memory

The instrument’s measurement parameter, such as frequency and level, measurement
setups, comparator’s limit data can be stored in nonvolatile storage in the form of files.
When theyre needed, they can be loaded directly from file menu to save time. And the
latest saved and loaded file will be automatically loaded when the instrument is turned on
next time.

2.3.8 Interface

® IFFF488 interface: also called GPIB interface and equal to IEC625 interface, but
having different linker. Communication command is in the format of SCPI and all
commands and data on BUS are sent in ASCII code. The interface supports automatic
FETCH, and has the functions of SH1, AH1, T5, L4, RL1, DC1, DT1, CO, and E1. It has
the compatibility of IEEE488.1 and IEEE488.2.
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® RS232C interface: 1t uses standard minimum subclass of RS232C and doesn’t
support hardware connection. The interface has transfer baud rate: 4800bps, 9600bps,
11520bps, 12800bps, 14400bps, 19200bps, 28800bps, and 38400bps, signal logic
level of £8V and maximum transfer distance of 15m. The communication command
is in the format of SCPI, and all commands and data on BUS are sent in ASCII code.
The interface supports automatic FETCH, and ending symbol supports LF, CR, CR+LF.

® HANDLER interface: It receives trigger signal and output sorting comparison result
signal and outputs synchronous signal of measurement (IDX, EOM). Low level is valid
for logic level. It has internal pull-up resistance and external power is defautly used.
Trigger edge has two options of rising or falling. And measurement output signal is
optional to be cleared after measurement delay.
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Chapter 3 Panel Introductions

3.4 A Tour of Front Panel

|1
Lol

Figure 3-1 Front panel overview

OPEN DIsp FILE SETUP LOCAL
PAR A FREQ SPEED SHIFT

u n\l pk ESC
SHORT COMP SYSTEM LIMIT BIAS

PAR B @ RANGE TRIG
m > ENT

Figure 3-2  Softkeys

1) Brand and Model
The registered brand of our company and model of the instrument are printed.

2) LCD
240x64 dot-matrix Liquid Crystal Display (LCD) displays measurement results, test

conditions, etc.

3) Sorting indicators

It indicates sorting result: NG—not good
P1—pass BIN1
P2—pass BIN2
P3—pass BIN3
AUX—auxiliray bin

4) Power on/off
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Power on/off switch. In the “I” position all operating voltages are applied to the instrument.
In the “O” position NO operating voltages are applied to the instrument.

5) Softkeys
They have functions of three levels:

a) Functions by directly pressing softkeys
ARA Al: to select primary parameters
ARA B: to select secondary parameters

Ql: to set frequency

EVEL: to select level

PEEDI: to select measurement speed

NGE}: to set range HOLD/AUTO

: to shift to second function

RIGGER: to trigger single measurement

[A] [¥] is used to select select PAR, PAR B, FREQ, LEVEL, SPEED or RANGE. the object
is determined by the formal press. If pressPARA Al firstly, then [A] [¥] corresponds
with parameter selection; pres key, then @ E corresponds with frequency
selection.

: to enter local operation at remote control mode (RMT status)

i

=

I

S

b) Functions by pressing [SHIFT] softkey
: to perform open correction

: to perform short correction

: to select parameter display mode
: to turn on or off comparator

Bias function turn on or off

SETUP]: to enter measurement setup menu
: to enter list sweep setup menu

FILE: to enter file management function menu
SYSTEM: to enter system setup menu

¢) Only the following menu keys are valid after entering menu:
[ESC]
[ENTER]
[ A] : to select option or add 1
[ V] : to select option or minus 1
[ «] : to select option
[ » ] : to select option
[m].[ o). [n). IMX [p). [k] in limit set menu, when modifying limit data, press
unit rate directly to replace key.
Unit rate: [pl meansx 102, [n]l meansx10”, [ 1 Imeansx 10, [m] meansx 107,
[k] meansx10°, [M] meansX 10°.

6) UNKNOWN terminals A
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These are the UNKNOWN Terminals used to connect a four-terminal pair test fixture or test
leads for measuring the device under test.

HD(Hcur): High current drive

HS(Hpot): High potential sense

LS(Lpot): Low potential sense

LD(Lcyr): Low current drive

Note: Make sure shielding terminals of Hcur and Lcur are reliably short with low impedance
when the test fixtures or cables used don’t come standard with the instrument.

7) Frame terminal A\
This is the FRAME Terminal which is tied to the instrument's chassis and which can be used
for measurements that require guarding.

3.5 A Tour of Rear Panel

1 2 3 4
O GPIB O HANDLER
\‘ R§-232C \
!} o[V Jo ;}
O O
A\ WARNING
DO NOT CONNECT ANY DC/AC CURRENT/VOLTAGE SOURCE
TO TEST OR MONITOR TERMINAL.
ON DJ NO USER SERVICEABLE PARTS CONTAINED,
DO NOT REMOVE COVERS. HAZARDOUS VOLTAGES PRESENT.
REFER SERVICE TO QUALIFIED PERSONNEL.
s/ e 7 8/ g

Figure 3-3 Rear panel overview

1) IEEE488 (GPIB) interface connector (Optional)
This is the IEEE488 interface connector used when operating on the General Purpose
Interface Bus.

2) RS232C interface connector
This is the RS232C interface connector used when operating on the serial interface.

3) HANDLER interface connector
This is the HANDLER interface connector used when operation with a component handler
to fully automate component testing, sorting, and quality control data processing.

7) Bias voltage monitoring terminal
Internally equipped with adjustable -5V~+5V bias voltage, the instrument can monitor
actual bias voltage through DC bias meter.
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8) Bias voltage adjustment electrograph

The instrument is internally equipped with -5V ~ +5V bias voltage adjustement
electrograph. After bias current mode is selected, -50mA~+50mA bias current can be got
by adjusting bias voltage.

9) LINE input receptacle
AC power cord receptacle.

5) Fuse holder
Fuse holder for AD2817C line fuse, 220Vac, 1A.

6) Name plate
Name plate is used to provide the information of date, model, lot number and
manufacturer etc.

7) Grounding
If the power cord doesn't ground or isn't reliably grounding, please connect grounding line!

3.6 Display Description

i i
15— EdHi-0 RIA RIA RIA oo Fmen: kHz |5
11| mEFED  L2AB7 - BH- B 0

13-» ®mT CLRsF EE NN or e v |« 6
MENL

12 - R “ino SPEeD: FMS [T
11w cor DCRZ0 Sy 1My M r 1M r R HiLD
10> BIAS  MUN ., LN, EIN, PN, 2N, KN, runpr Romce: Al |e g

9

Figure 3-4 Display area

1) Alarm display
“(©)"on: to turn on alarm
(@) off: to turn off alarm

2) Primary parameter indicator
It indicates primary parameters of the currently measured component.
AD2817C has the following primary parameters: Ls, Lp, Cs, Cp, Rs, Rp, Z, L2A, L2B.

3) Measurement result display
It displayes measurement results of the device under test.
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4) Unit display of primary and secondary parameters
It displays units of primary and secondary parameters.
Inductance unit: pyH, mH, H

Capacitance unit: pF, nF, uF

Resistance/impedance unit: mQ, Q, kQ, MQ

Angle unit: °, r

5) Signal frequency indicator
AD2817C has 10 typical frequencies from 50Hz to 100kHz.

6) Singal level indicator

"0.1V": current signal voltage is 0.1V.
"0.3V": current signal voltage is 0.3V.
“1V": current signal voltage is 1V.

7) Measurement speed indicator
“F": fast
“M”: middle

“S": slow

8) Range indicator

“"AUTO": range auto

“HOLD": range hold

Digit 0-9 indicates current range number.

AD2817C has the function of measuring DC resistance. DC resistance doesn’t have
common range with AC parameters, so current display and operatable range can be
switched.

9) Secondary parameter indicator
It indicates secondary parameters of the currently measured component.

AD2817C has the following secondary parameters: 8° (angle), 6r (radian), R, X, DCR, Q, D,
N, 1/N, M, R2.

16) Bias indicator
“BIAS"” on: Bias function is turned on.
“BIAS"” off: Bias function is turned off.

17) Comparator indicator
“COMP” on: Comparator function is turned on.
“COMP” off: Comparator function is turned off.

11) Display mode of primary parameter
It indicates current display mode of primary parameter:
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“DIR” on: direct mode.
" 4" on: absolute deviation mode.
“%" on: percentage deviation mode.

12) RMT
RMT means the instrument is at the status of remote communication when only LOCAL key
can be operated on panel.

13) Second function indicator

SHIFT| on: second function
SHIFT| off: first function

14) Test status indicator
RUN on: The instrument is performing a measurement.

RUN off: The instrument isn't performing measurement.
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Chapter 4 Operation Instructions

4.1 Turning on the Instrument

1) Press POWER key to turn on instrument.
2) The instrument enters test status after self-inspection, as shown in Figure 4-1.

Figure 4-1 Test status

4.2 Function Operations

4.2.1 Primray parameter setup

AD2817C has the following primary parameters: Ls, Lp, Cs, Cp, Rs, Rp, Z, L2A, L2B.

Press key, and the primary parameter changes. Or pressPARA Al then/Al. [¥] to

switch parameter. If the primary parameter changes, secondary parameter also changes:

Ls, Lp —Q

Cs, Cp —D;

Rs, Rp —X;

Z —— Or (radian);
L2A, L2B —N

4.2.2 Secondary parameter setup

AD2817C has the following common secondary parameters: 8° (angle), Or (radian), R, X, Q,
D.

AD2817C also has the function of measuring DC resistance and transformer parametersw.
Secondary parameters differ with parimary parameters:

Primary parameters Secondary parameters
Cs, Cp, Rs, Rp, Z 8° (angle), 6r (radian), R, X, Q, D
Ls, Lp 8° (angle), 6r (radian), R, X, Q, D, DCR
L2A, L2B N, 1/N, M ,R2

Press key, and the secondary parameter changes. Or presSPARA B}, then/Al. [¥] to

switch parameter. After parameter being modified, auto DCR function will be cancelled.
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When secondary parameter is DCR, press to enter DCR independent test
status to improve the DCR test performance.

4.2.3 Frequency setup

AD2817C has the following test frequencies: 50Hz, 60Hz, 100Hz, 120Hz, 1kHz, 10kHz,
20kHz, 40kHz, 50kHz, 100kHz.

Press key, and the frequency changes among the foregoing frequencies. Or

pressPREQ), thenAl]. [¥] to switch parameter.

And the current frequency is displayed in frequency area on LCD.
4.2.4 Signal voltage
AD2817C has the following 3 common signal voltages: 0.1V, 0.3V, 1V

Press LEVEL key, and the level changes. Or pressLEVEL), therAl. [¥] to switch level.

And the current voltage is displayed in voltage area on LCD.
4.2.5 Measurement speed

AD2817C has 3 measurement speeds available: F (fast), M (middle), S (slow).

Fast: about 20measurements/second.

Middle: about 10measurement/second.

Slow: about 2measurements/second.

Press key, and the speed changes. Or pres, then@\ E[ to switch speed.
And the current measurement speed is displayed in speeda area on LCD in the form of F, M
orS.

4.2.6 Trigger

When the trigger mode is set manual, the instrument performs one measurement by

pressing [TRIGGER| key once.
4.2.7 Range setup

AD2817C totally has 9 ranges: 109, 309, 100Q, 3002, 1kQ, 3kQ, 10kRQ, 30k, 100k.
Please select range accoding to the impedance of the device under test.

Please refer to the following table for range and its corresponding measurement range.
When the instrument is working at automatic range, it can look for the most suitable range
to take measurement, therefore, it's recommended to select range auto mode mostly, to

avoid incorrect measurement caused by wrong selection of range.

But in some special cases, range should be held, such as measurement of the same type in
batch and sorting test, in order to improve efficiency, speed and stability. Inductance’s bias
test should be performed at held range.
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The way to hold range is to make instrument automatically measure, and hold range after
measuring out correct and stable value, or select range according to the impedance of the
device under test, referring to the next table.

LCR range:
Range No. Range Measurement range

8 10Q 0~10Q
7 30Q 10Q~70Q
6 100Q 70Q~300Q
5 300Q 300Q~1kQ
4 1kQ 1kQ~3kQ
3 3kQ 3kQ~10kQ
2 10kQ 10kQ~30kQ
1 30kQ 30kQ~100kQ
0 100kQ 100kQ~o0

Press key, and the range changes between AUTO and HOLD. Press [UP, or DOWN

key to manually select range. And the current range No. is displayed in range area on LCD.

AD2817C also has DC resistance measurement function. Besides the foregoing range,

another range is extended with different measurement range.

DCR range:
Range No. Range Measurement range

9 3Q 0~3Q
8 10Q 3Q~10Q
7 30Q 10Q~100Q
6 100Q 100Q2~300Q
5 300Q 300Q~1kQ
4 1kQ 1kQ~3kQ
3 3kQ 3kQ~10kQ
2 10kQ 10kQ~30kQ
1 30kQ 30kQ~100kQ
0 100kQ2 100kQ~2MQ

4.2.8 Open correction

Press [SHIFT] + to enter open correction menu.

AD2817C’s open correction function can eliminate the effect of test cable, test fixture and
stray admittance in parallel with the device under test, such as stray capacitance.

Perform the following steps to perform open correction:

1. Press [SHIFT] key at test status, and “[SHIFT]" at left corner is on.

2. Press key to select correction function, as Figure 4-2 shows on LCD.
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Figure 4-2 Open spot correction
3. Select to perform spot or sweep correction through [A) or [ ¥] key, as shown in
Figure4-3.

Figure 4-3 Open sweep correction
“SPOT"” means only open correction for the current frequency point; while"SWEEP” means
open correction for all frequency points.
@ Note: Press [ €4 ][ » ] to enter short correction menu.
4. Press ESC key to cancel correction and exit to test status.

5. Press [ENTER key to start correction.
4.2.9 Short correction

Press [SHIFT] + [SHORT] to enter short correction menu.

AD2817C’s open correction can eliminate the effect of test cable, test fixture and stray
impedance in series with the device under test, such as lead resistance or lead inductance.

Perform the following steps to perform short correction:

1. Press [SHIFT] key at test status, and “SHIFT}" at left corner is on.
2. Press key to select correction function, as Figure 4-2 shows on LCD.

Figure 4-4 Short spot correction

3. Select to perform spot, sweep or DCR correction through [A] or [ ¥] key, as shown
in “"SPOT” means only short correction for the current frequency point; while"SWEEP”
means short correction for all frequency points; “"DCR” means DC resistance short
correction.

«Note: Press [ €] [ » ] to enter open correction menu.

4. Press ESC key to cancel correction and exit to test status.
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5. Press ENTER  key to start correction.

4.2.10 Display mode

Press + to change display mode.

The instrument has three display modes:

Direct display (DIR) --- Actual measured value is displayed;

Absolute deviation display (4 ) — Absolute deviation between measured value and
nominal value is displayed;

Percentage deviation display (%) — Percentage deviation between measured value
and nominal value is displayed.

Display mode only works for primary parameter, not secondary parameter.

Shift of display mode is related to tolerance mode of primary parameters:

When tolerance mode is absolute value (ABS) — Display mode shifts between DIR and 4
When tolerance mode is percentage (PER) — Display mode shifts between DIR and %.

For example:

1. The current display mode is DIR, and “"DIR” is displayed on LCD, as shown in Figure4-5.
| ;q OO e

¢ ¢ | 100 L

& o ““”_—_;3 sPEED: M

RANGE: auio !

o)

Figure 4-5 Direct display mode

2. Press @ key, “SHIFT|” at left corner is on.

3. Press key, *4 " or “%" is displayed on LCD, as shown in Figure 4-6.

A0 =t

R oF Leve:Oi V.

! A0 00 seeeD: M
P CODLS

Figure 4-6 Absolute deviation display mode

< Note: Please refer to limit list setup for tolerance mode.

4.2.11 Comparator

Press [SHIFT] + [COMP| to turn on or off comparator.

After comparator is turned off, comparator indicator on panel is off, alarm doesn't beep,
comparison result doesn’t output through HANDLER interface, EOM of measurement’s
ending signal doesn’t output, but AD shift signal IDX and trigger input TRIG are still valid.
After comparator is turned on, “COMP" is displayed on LCD.

Perform the following steps to turn on or off comparator function:
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3. Press @I‘I key, and “” at left corner is on.
4. Press key, “COMP” is displayed on LCD, which means comparison function has
been turned on, as shown in Figure 4-7.

Figure 4-7 Comparison function on/off

4.2.12 Bias
Press + to turn on or off bias.

Before using bias function, bias mode should be selected:

® Bias voltage mode: used for bias voltage measurement of capacitor and transistor.

® Bias current mode: used for bias current measurement of inductor, transformer, and
relay.

After bias mode is turned on, the message “BIAS” will be displayed on the LCD screen.

Perform the following steps to turn on or turn off bias function:

1. Press @ key, and at left corner is on.
2. Press key, “BIAS” will be displayed on LCD screen, which means that bias function
is turned on, as shown in Figure 4-8.

Figure 4-8 Bias function on/off

4.2.13 Measurement setup

Perform the following steps to enter measurement setup page:

1. Press @ key at test page, and at left corner is on.

2. Press key to enter measurement setup page, as shown in Figure 4-9.

Figure 4-9 Measurement setup page

Measurement setup includes the following items
TRIG: trigger mode;
DELAY: measurement delay;
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FILT: filtering depth;
SRES: source resistance;
DCHR: discharging test;
CABLE: cable length;
ALCZ: auto LCZ switch;
ZERO: correction switch

At measurement setup page, press [ € Jor [ » ] key to select item, pressl A Jor [V ]
key to modify value, then press [ESC] to exit form measurement setup or data
modification. When data input is valid, press [ENTER] key to enter data modification, and
when data input isn’t valid, press [ENTER] to exit, as [ESC] key works.

1) TRIG

The instrument starts one measurement only after receiving one trigger signal.

There are four trigger modes: INT (internal, EXT (external), MAN (manual), BUS. The

instrument only receives trigger signal at current trigger mode.

Internal: When the trigger mode is set to INTernal trigger mode, the instrument
continuously repeats measurements.

External: When the trigger mode is set to EXTernal, the instrument performs a single
measurement every time a low-to-high transition TTL level signal is applied to
the Handler interface on the rear panel.

BUS: When the trigger mode is set to BUS trigger mode, the instrument performs a
single measurement every time the *TRG common command is sent to
AD2817C via GPIB. The BUS trigger mode cannot be set on the front panel.
Send the TRIGger:SOURce BUS command via GPIB or RS232C to set the
trigger mode to the BUS trigger mode.

Manual: When the trigger mode is set to MANual trigger mode, the instrument performs
a single measurement every time when TRIGGER key on the front panel is
pressed.

Perform the following steps to change trigger mode:
c) Select “TRIG"” through [ <] or [ » ] key, as shown in Figure4-9.
d) Press [A)or [V] toselect "INT”, "MAN", or “EXT".

2) DELAY
Programmable delay from the trigger command to the start of the measurement, 0 to
60.000 s in 1 ms steps.

Perform the following steps to set delay time (unit: ms)

d) Select “DELAY” through [ <] or [ » ] key, as shown in Figure4-10.

b) Press [A)or [V¥] toadd or minus delay time.

e) Press [ENTER] key to enter data modification, and the data which is going to be
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modified twinkles, press [ A ) or [ ¥ ] key to change value. Then press [ENTER]
key to ensure data input, and [ESC] key to cancel.
f) Press [ESC] key to exit.

Figure 4-10 Delay setup

3) FILT

Perform the following steps to set filtering depth:

e) Select “FILT” through [ <] or [ » ] key, as shown in Figure4-11.

f) Press [A)or[V¥] toadd or minus filtering depth.

g) Press [ENTER] key to enter data modification, and the data which is going to be
modified twinkles, press [ A ) or [ ¥ ] key to change value. Then press [ENTER]
key to ensure data input, and [ESC] key to cancel.

h) Press [ESC] key to exit.

Figure 4-11 Filtering depth setup

4) SRES

Perform the following steps to set source resistance:

d) Select “SERS” through [ <] or [ » 1 key, as shown in Figure4-12.
e) Press [A])or[V] keyto select "100Q” or “30Q".

f) Press [ENTER] key or [ESC] key to exit.

Figure 4-12 Resistance selection
10) BIASM (bias mode)

11) BIAS (bias source)
AD2817C has internal bias voltage of -5V~+5V and internal bias current of -50mA~
+50mA.

Before using bias function, bias mode should be selected:
d) Select “BIASM” through [ <] or [ » ] key, as shown in Figure4-13.
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Figure 4-13 Bias mode
e) Press [ A])or[V]keyto select "CURR" or "VOLT” mode. (“"CURR” is DC bias current
mode, and “VOLT" is DC bias voltage mode.)

Note: When bias measurement is performed to test inducator and transformer, it may
cause failure of measurement not to select bias mode.
f) Press [ENTER] key or [ESC] key to exit.

AD2817C has the following bias sources to be selected:
OFF: oV bias source

+2DCV: internal fixed +2V bias source

-2DCV: internal fixed -2V bias source

EXDV: internal adjustable -5V~+5V bias source

When “EXDC” is selected, actual bias voltage can be adjusted through bias voltage
adjustment electrograph on the rear panel. And real-time measurement can be performed
on bias voltage monitoring terminal through DC voltage meter at the time of adjustment.

Perform the following steps to select bias source:
d) Select “BIAS” through [ <] or [ » ] key, as shown in Figure4-14.

Figure 4-14 Bias selection
e) Press [A)or[V¥] key to select “+2DCV”, “-2DCV", “EXDCV" or “OFF”".
f) Press [ENTER] key or [ESC] key to exit.

12) DCHR

Perform the following steps to turn on or off discharging test:

d) Select "DCHR” through [ <] or [ » ] key, as shown in Figure4-15.
e) Press [A])or[V] key to select "ON” or “OFF”,

f) Press [ENTER]) key or [ESC] key to exit.
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Figure 4-15 Discharging switch
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13) RANGE

Perform the following steps to set different range types:

a) Select "RANGE” through [ <] or [ » ] key, as shown in Figure4-16.
d) Press [A])or [V] key to select "LCR"” or “"DCR".

e) Press [ENTER] key or [ESC] key to exit.

Figure 4-16 Range type

14) ALCZ
Perform the following steps to turn on or off auto LCZ:

d) Select "ALCZ” through [ <] or [ » ] key, as shown in Figure4-17.
e) Press [A]or[V] keyto select "ON" or “OFF”",

f) Press [ENTER] key or [ESC] key to exit.

Figure 4-17 Automatic LCR switch

10) CABLE
Perform the following steps to set cable length:

a) Select “CABLE” through [ <] or [ » ] key, as shown in Figure4-18.
b) Press [ A or [V] keyto select “"om”, “1m” or “CUST".

c) Press [ENTER] key or [ESC] key to exit.

Figure 4-18 Cable length setup

11) ZERO
Perform the following steps to turn on or off correction function:

a) Select “CABLE” through [ <] or [ » ] key, as shown in Figure4-19.
b) Press [A])or [V] keyto select "ON” or “OFF”".
c) Press [ENTER] key or [ESC] key to exit.
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Figure 4-19 Correction switch

4.2.14 Limit list setup

AD2817C can set 3-bin limit data of primary parameter, and 1-bin limit data of secondary
parameter.

The comparison result can be indicated through sorting indicators:

OUT: fail;

P1: pass bin 1;
P2: pass bin 2;
P3: pass bin 3;

AUX: auxiliary bin

The result can be output from HANDLER interface:
/BIN1/BIN2/BIN3: pass bins;

JAUX: auxiliary bin;

/OUT: fail bin;

/PHI: higher primary parameter;
/PLO: lower primary parameter;
/SREJ: secondary parameter fails

The result can also be output from alarm, referring to system setup.

Comparator’s comparison and sorting:
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Measurement completes

Primary parameter comparison )
L Lower primary parameter (PLO)
7}

BIN 1 comparison first;
If fails, BIN 2 comparison;
If fails, BIN 3 comparison

v

Higher primary parameter (PHI)

A 4

A 4

No pass bins FAIL BIN (OUT)

A

Primary parameter passes some bin > AUX BIN off
Secondary parameter comparison > Secondary parameter fails » AUX BIN on

v

Secondary parameter passes

¢ \ 4 A 4

PASS BIN (BIN n) Secondary parameter passes (SREJ) AUX BIN

Figure 4-20 Comparator’s comparison and sorting

Please first set limit list before using comparator function. If data in limit table aren’t set, it
will be 0.

Perform the following steps to enter limit list setup page:

3. Press [SHIFT key at test page, and “[SHIFT" at left corner is on.

4. Press |LIMIT] key to enter setup page, as shown in 4-21.

111 v, . |
F1LI A,

1

OFF .

Figure 4-21 Limit list setup page

The following comparator parameters can be set:

AUX: auxiliary bin on/off;

MODE: tolerance mode of primary parameter;
NOM: nominal value of primary parameter;
BIN1L: low limit of primary 